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. ™
SaniForce 332620ZAA

System oprézniania pojemnikow PL

Do stosowania z workami o objetosci 1135,5 | (300 gal.) umieszczanymi w pojemnikach.
Wytacznie do zastosowan profesjonalnych. Nie uzyskano zatwierdzenia produktu zgodnie
z europejskimi wymaganiami dotyczacymi pracy w atmosferach wybuchowych.

Informacje dotyczace modeli (w tym dotyczgce maksymalnego cinienia roboczego i zatwierdzeri) opisano na stronie 3.
Istotne instrukcje dotyczace bezpieczenstwa
@ Nalezy przeczyta¢ wszystkie ostrzezenia

i zalecenia zawarte w niniejszej instrukcji
obstugi. Nalezy zachowac te instrukcje.

Pokazany model BESE1A

2 ti16236a

PROVEN QUALITY. LEADING TECHNOLOGY.
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Modele

Modele

Maksymalne
Nr kat. cisnienie robocze
systemu plynu w przeliczeniu
oproézniania| na pompe Nr kat.
pojemnikéw| MPa (bar, psi) pompy Liczba| Pompa Uktady sterowania Certyfikaty
BESATA, 2,8 (28,3, 410) 24G742 |2 5:1 Pompa SaniForce elektroniczny, Micrologix (2)
elektroniczny,
BESAT7F 2,8 (28,3, 410) 24G742 |2 5:1 Pompa SaniForce Contrologix (2)
BESB7B 2,8 (28,3, 410) 24G742 5:1 Pompa SaniForce elektroniczny, Micrologix (4)
3150 Pompa SaniForce,
z kulowym zaworem
BES3A1 0,84 (8,4, 120) 248273 2 zwrotnym elektroniczny, Micrologix (2)
3150 Pompa SaniForce,
z kulowym zaworem
BES3P1 0,84 (8,4, 120) 248273 2 zwrotnym elektroniczny, Micrologix (2)
3150 Pompa SaniForce,
z klapowym zaworem
BES4A1 0,84 (8,4, 120) 248274 2 zwrotnym elektroniczny, Micrologix (2)
BESE1A 10,1 (100,4, 1450) 24F625 2 12:1 Pompa SaniForce | elektroniczny, Micrologix (2)
BESF6B 10,1 (100,4, 1450) 24F625 4 12:1 Pompa SaniForce | elektroniczny, Micrologix (4)
BESF7B 10,1 (100,4, 1450) 24F625 4 12:1 Pompa SaniForce | elektroniczny, Micrologix (4)
BESF9B 10,1 (100,4, 1450) 24F625 4 12:1 Pompa SaniForce | elektroniczny, Micrologix (4)
BESA4C 2,8 (28,3, 410) 24G742 |2 5:1 Pompa SaniForce reczny (2)
BESA7C 2,8 (28,3, 410) 24G742 |2 5:1 Pompa SaniForce reczny (2)
BESAAC 2,8 (28,3, 410) 24G742 |2 Pompa 5:1 SaniForce reczny (2)
BESB7D 2,8 (28,3, 410) 24G742 |4 5:1 Pompa SaniForce reczny (4)
BESCCC 2,8 (28,3, 410) 24P829 2 Pompa 5:1 SaniForce reczny (2)
3150 Pompa SaniForce,
z kulowym zaworem
BES3F3 0,84 (8,4, 120) 24E440 |2 zwrotnym 3A reczny (2)
3150 Pompa SaniForce,
z kulowym zaworem
BES3P3 0,84 (8,4, 120) 248273 2 zwrotnym reczny (2)
3150 Pompa SaniForce,
z klapowym zaworem
BES4P3 0,84 (8,4, 120) 248274 2 zwrotnym reczny (2)
3150 Pompa SaniForce,
z kulowym zaworem
BES8B3 0,84 (8,4, 120) 24C124 |2 zwrotnym 3A reczny (2)
BESDBC 4,5 (44,8, 650) 24F942 2 Pompa 6:1 SaniForce reczny (2)
BESE1C 10,1 (100,4, 1450) 24F625 2 12:1 Pompa SaniForce reczny (2)
BESES5C 10,1 (100,4, 1450) 24F625 2 12:1 Pompa SaniForce | reczny (2)
BESE7C 10,1 (100,4, 1450) 24F625 2 12:1 Pompa SaniForce | reczny (2)
BESEAC 10,1 (100,4, 1450) 24D658 |2 12:1 Pompa SaniForce | reczny (2)
BESF6D 10,1 (100,4, 1450) 24F625 4 12:1 Pompa SaniForce | reczny (4)
BESF7D 10,1 (100,4, 1450) 24F625 4 Pompa 12:1 SaniForce | reczny (4)
BESF9D 10,1 (100,4, 1450) 24F625 4 12:1 Pompa SaniForce | reczny (4)
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Modele

GRACO

Certyfikacja materiatow

Dotyczy: Rodzina produktow SaniForce

Data wydania: 14 wrze$nia 2011

Wszystkie materiaty stykajace sie z cieczami z rodziny produktéw SaniForce spetniajg wymagania
Agenciji ds. Zywnosci i Lekow (FDA) Stanéw Zjednoczonych oraz wymagania Kodeksu Reguladji
Federalnych Standw Zjednoczonych, Tytut 21, Rozdziat 177 lub teZ wykonane s ze stali nierdzewne;.
Obejmuje to ponizsze grupy produktow:

1.
2.
3.

o o

SaniForce 1040, 1590, 2150 Pompy membranowe sterowane powietrzem (z podwéjng membrang)
SaniForce 1590, 3150 HS Pompy membranowe sterowane powietrzem (z podwojng membrana)
SaniForce 1590, 3150 HS 3-A Certyfikowane pompy membranowe sterowane powietrzem

(z podwdjng membrana)

SaniForce 5:1, 6:11i 12:1 Sterowane powietrzem pompy ttokowe

SaniForce Urzadzenia roztadowujace do beczek z pompa przeponowa, i ttokowg,

SaniForce Systemy ewakuacji koszy z pompg membranowg i ttokowa

Bradley A. Byron
Kierownik Dziatu Jakosci

Graco Inc.

GRACO INC. | P.0.Box 1441 | Minneapolis, Minnesota 55440-1441 | 612-623-6000
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Ostrzezenia

Ostrzezenia

Ponizsze ostrzezenia dotyczg instalacji, uzywania, uziemiania, konserwacji oraz napraw opisywanego sprzetu.
Znak wykrzyknika oznacza ostrzezenie ogdlne, zas symbol niebezpieczenstwa oznacza wystepowanie ryzyka
zwigzanego z dang procedurg. Gdy te symbole pojawiajg sie w tresci instrukcji obstugi, nalezy powréci¢ do
niniejszych ostrzezen. W stosownych miejscach, w tresci niniejszej instrukcji obstugi mogg pojawia¢ sie symbole
niebezpieczenstwa oraz ostrzezenia zwigzane z okreslonym produktem, ktérych nie opisano w niniejszej czesci.

AN

NIEBEZPIECZENSTWO POZARU | WYBUCHU

Znajdujace sie w obszarze roboczym tatwopalne opary pochodzace przyktadowo z rozpuszczalnikow
oraz farb moga ulec zaptonowi lub eksplodowaé. Aby zapobiec wybuchowi pozaru lub eksplozji nalezy:
» Korzystac z urzadzenia wytacznie w dobrze wentylowanych miejscach.

* Usuna¢ wszystkie potencjalne zrodta zaptonu, takie jak lampki kontrolne, papierosy, przenosne
lampy elektryczne oraz plastikowe ptachty malarskie (potencjalne zagrozenie wytadowaniami
elektrostatycznymi).

* Nie przechowywa¢ w miejscu pracy niepotrzebnych przedmiotéw, z rozpuszczalnikami, szmatami
i benzyng wigcznie.

* Nie przytaczac ani nie odtgczac przewoddw zasilania, nie wkaczaé ani nie wytgcza¢ oswietlenia
w obecnosci tatwopalnych oparow.

» Uziemi¢ caty sprzet w obszarze roboczym. Patrz instrukcje dotyczace uziemienia.

* Uzywaé wytacznie uziemionych przewoddw.

» Podczas préb na mokro z pistoletem mocno przyciskac pistolet do uziemionego kubta.

* W przypadku zauwazenia iskrzenia elektrostatycznego lub odczucia porazenia pragdem
nalezy natychmiast przerwac¢ prace urzadzenia. Nie stosowaé ponownie urzadzen do
czasu zidentyfikowania i rozwigzania problemu.

» W obszarze roboczym powinna znajdowac sie sprawna gasnica.

NIEBEZPIECZENSTWO PORAZENIA PRADEM

Sprzet nalezy uziemic. Niewtasciwe uziemienie, ustawienie lub uzytkowanie systemu moze

spowodowac porazenie pradem.

* Wylgczy¢ i roztaczy¢ zasilanie na gtéwnym wytgczniku przed odtgczaniem kabli i przed
serwisowaniem sprzetu.

* Podtaczaé wytgcznie do uziemionych zrédet zasilania.

« Catosc instalacji elektrycznej musi wykonac wykwalifikowany elektryk. Instalacja musi spetnia¢
wymagania miejscowych przepiséw i zarzgdzen.

oo

P b S

NIEBEZPIECZENSTWO WTRYSKU PODSKORNEGO

Ptyn wyptywajacy pod wysokim cisnieniem z pistoletu, przeciekajgcych wezy lub peknietych elementow
spowoduje przebicie skory. Takie uszkodzenie moze wygladaé jak zwykie skaleczenie, ale jest
powaznym urazem, ktéry moze skutkowac¢ koniecznoscig amputacji. Konieczna jest natychmiastowa
pomoc chirurgiczna.

» Nie kierowa¢ pistoletu w strone innej osoby ani jakiejkolwiek czesci ciata.

* Nie przyktadac reki do dyszy natryskowej.

* Nie zatrzymywac ani nie zmienia¢ kierunku wycieku za pomoca reki, ciata, rekawicy ani szmaty.

* Po zakonczeniu rozpylania oraz przed czyszczeniem, kontrolg i serwisowaniem sprzetu nalezy
postepowac zgodnie z procedurg usuwania nadmiaru cis$nienia.

» Dokreci¢ wszystkie potaczenia doprowadzania cieczy przed wigczeniem urzgadzenia.

» Codziennie sprawdzac¢ weze i ztgczki. Natychmiast naprawi¢ lub wymieni¢ zuzyte lub uszkodzone
czesci.
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Ostrzezenia

AN

' NIEBEZPIECZENSTWO WYNIKAJACE Z NIEPRAWIDLOWEGO UZYCIA URZADZENIA
M Niewtasciwe stosowanie sprzetu moze prowadzi¢ do $mierci lub kalectwa.

* Nie obstugiwaé sprzetu w stanie zmeczenia lub pod wplywem substancji odurzajacych lub alkoholu.
el * Nie przekracza¢ maksymalnego ci$nienia roboczego czy warto$ci znamionowej temperatury
odnoszacych sie do czesci systemu o najnizszych wartosciach znamionowych. Nalezy zapoznac¢
sie z zawarto$cig czesci Dane techniczne instrukcji obstugi wszystkich urzgdzen.

* Uzywaé ptynow i rozpuszczalnikdw zgodnych z czesciami urzadzenia pracujacymi na mokro.
Nalezy zapoznac sie z zawartoscig czesci Dane techniczne instrukcji obstugi wszystkich urzadzen.
Zapoznac sie z ostrzezeniami producenta ptynéw i rozpuszczalnikdw. Aby uzyskac¢ petne informacje
na temat materiatu, nalezy uzyskac od dystrybutora lub sprzedawcy karte charakterystyki
bezpieczenstwa produktu (MSDS).

» Nie opuszczaé obszaru roboczego, jesli sprzet podigczono do zasilania lub jest pod cisnieniem.
Kiedy urzadzenie nie jest uzywane, nalezy wytaczy¢ caty sprzet i wykona¢ procedure usuwania
nadmiaru cisnienia.

» Codziennie sprawdzac urzadzenie. Uszkodzone czesci nalezy naprawi¢ lub natychmiast wymieni¢
wylgcznie na oryginalne czesci zamienne producenta.

* Nie zmienia¢ ani nie modyfikowac¢ sprzetu.

» Sprzetu nalezy uzywaé wytacznie zgodnie z jego przeznaczeniem. W celu otrzymania dodatkowych
informacji nalezy skontaktowac sie z dystrybutorem sprzetu.

» Weze i kable robocze nalezy prowadzi¢ z dala od ruchu pieszego, ostrych krawedzi, ruchomych
czesci oraz goracych powierzchni.

* Nie zagina¢, nie wygina¢ nadmiernie wezy ani nie uzywac ich do ciggniecia wyposazenia.

» Dzieci i zwierzeta trzymac z dala od obszaru roboczego.

* Nalezy przestrzega¢ wszystkich obowigzujacych przepiséw BHP.

xn NIEBEZPIECZENSTWO ZWIAZANE Z RUCHOMYMI CZESCIAMI

| Ruchome czesci mogag $cisnaé, skaleczy¢ lub obcigé palce oraz inne czesci ciata.
h * Nie zbliza¢ sie do ruchomych czesci.
» Nie obstugiwac sprzetu bez zatozonych oston i pokryw zabezpieczajacych.

» Sprzet pod cisnieniem moze uruchomic¢ sie bez ostrzezenia. Przed sprawdzeniem, przeniesieniem
lub serwisem sprzetu nalezy wykona¢ procedure usuwania nadmiaru cisnienia i odtgczy¢
wszystkie zrodta zasilania.

9 NIEBEZPIECZENSTWO TOKSYCZNEGO DZIALANIA PLYNOW LUB OPAROW

0 Toksyczne ciecze lub opary mogg spowodowaé, w przypadku przedostania sie do oczu lub na
; powierzchnie skéry, inhalacji lub potkniecia, powazne obrazenia ciata lub zgon.

» Nalezy zapozna¢ sie z kartami charakterystyki bezpieczenstwa produktu MSDS, aby uzyskaé
szczegobtowe informacje na temat stosowanych cieczy.

* Niebezpieczne ptyny nalezy przechowywa¢ w odpowiednich pojemnikach, a ich utylizacja musi
by¢ zgodna z obowigzujgcymi wytycznymi.

;ﬁh SRODKI OCHRONY OSOBISTEJ
-

Aby unikng¢ powaznych obrazen ciata, w tym uszkodzenia oczu, wdychanie oparéw substanc;ji
toksycznych, oparzenia i ubytki stuchu, w czasie uzywania, serwisowania oraz przebywania w polu
roboczym urzadzenia stosowac wiasciwe srodki ochrony osobistej. Obejmujg one miedzy innymi:

« Srodki ochrony oczu i stuchu.

» Aparaty oddechowe, odziez ochronng i rekawice zgodne z zaleceniami producenta ptynu oraz
rozpuszczalnika.
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Omowienie

Omowienie obstugi

System oproézniania pojemnikéw SaniForce usuwa
ptyn z worka o objetosci 1135 litréw (300 galonéw)
umieszczonego w pudetku ze sklejki, kontenerze IBC
lub sktadanym pojemniku.

System oproézniania pojemnikéw SaniForce sktada sie
z ramy, dwoch lub czterech pomp firmy Graco, ptyty
podnosnika z wypetniang uszczelkg, pneumatycznego
sitownika podnosnika oraz panelu sterowania
elektronicznego lub recznego.

332620ZAA

Omowienie

Podstawowa obstuga systemu
oprézniania pojemnikow
SaniForce

1. Operator umieszcza pojemnik wewnatrz ramy.

2. Uzywajac panelu sterowania, operator opuszcza
ptyte podnosnika na gérng powierzchnie materiatu.

3. Operator wyréwnuje i wysrodkowuje pojemnik
oraz ptyte podnosnika.

4. Operator wypetnia uszczelke ptyty podnosnika,
dociska ptyte podnosnika i wigcza pompy.

5. Pompy usuwajg materiat z pojemnika.

6. Operator wylacza pompy, opréznia uszczelke
i podnosi ptyte podnosnika z pojemnika.

7. Nastepuje usuniecie pustego pojemnika i wtozenie
na jego miejsce kolejnego pojemnika, po czym
system oproézniania pojemnikéw SaniForce jest
gotowy do powtoérzenia catego procesu.



Omowienie

Sktadniki systemu (wersja z recznym sterowaniem)

Patrz Rys. 1.

A Rama ze stali nierdzewnej: podtrzymuje pojemnik
kartonowy lub skfadany.

B Panel sterowania recznego: zawiera
pneumatyczne uktady sterowania, za pomocg
ktérych mozna wyregulowacé cisnienie powietrza
doprowadzanego do silnikéw pneumatycznych
pompy, podnosnika oraz uszczelki ptyty
podnosnika, co pozwala kontrolowac:

» ci$nienie powietrza pneumatycznego silnika
pompy

+  predkos¢ obrotowg pompy

» zwiekszanie i zmniejszanie cisnienia
podnosnika

» ci$nienie uszczelki

* wigczanie lub wylgczanie pomp

* wypeianie lub oprdznianie uszczelki ptyty
podnosnika

» podnoszenie lub opuszczanie ptyty podnosnika

c

Zawor odcinajacy powietrza: odcina doptyw
powietrza do panelu sterowania
pneumatycznego (B).

Pompy o wysokim standardzie sanitarnym:
pompowanie materiatu od kosza do miejsca
docelowego.

Sitownik pneumatyczny: podnoszenie
i opuszczanie pomp oraz ptyty podnosnika
w zakresie pojemnika z materiatem.

Ptyta podnosnika: rownomiernie dociska
materiat w pojemniku. Wypetniona uszczelka ptyty
podnosnika tworzy hermetyczne uszczelnienie.
Ptyta podnosnika dociska materiat w obrebie
pojemnika, aby poméc pompom w transporcie
materiatu.

Widok panelu sterowania recznego od dotu (B)

Uszczelnij d W Pompa 1
RAM UP (Podniesienie podnosnika) b )
e ompa
RAM DOWN
. (Opuszczenie o () R
podnosnika)
Wiot
powietrza
E
/ i
B — m = . m
A
Lq .- / - -
(o] -
5 S
o &
[>]
s° ] i
o

Rys. 1: Typowa instalacja (reczne sterowanie; pokazano model BES3P3)
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Omowienie

Elementy systemu (wersja z elektronicznym sterowaniem)

Patrz Rys. 2.

A

Rama ze stali nierdzewnej: podtrzymuje pojemnik
kartonowy lub skfadany.

*  wiaczanie lub wytgczanie pomp

*  wypetnianie lub opréznianie uszczelki ptyty
podnosnika

*  podnoszenie lub opuszczanie ptyty podno$nika

*  wylaczanie doptywu powietrza do ptyty podnosnika,

B Panel sterowania pneumatycznego: zawiera aby powoli opusci¢ podnosnik do pojemnika
pneumatyczne uktady sterowania, za pomocg
ktérych mozna wyregulowac cisnienie powietrza Pompy o wysokim standardzie sanitarnym:
doprowadzanego do silnikéw pneumatycznych pompy, pompowanie materiatu od kosza do miejsca docelowego.
podnosnika oraz uszczelki ptyty podnosnika, co pozwala
kontrolowac: Sitownik pneumatyczny: podnoszenie | opuszczanie
pomp oraz ptyty podnosnika w zakresie pojemnika
*  cisnienie powietrza pneumatycznego silnika pompy 7z materiatem.
»  predkos¢ obrotowg pompy
*  Zwigkszanie i zmniejszanie cisnienia podnosnika Ptyta podnos$nika: rownomiernie dociska materiat
*  ci$nienie uszczelki w pojemniku. Wypetniona uszczelka ptyty podnosnika
) ] tworzy hermetyczne uszczelnienie. Plyta podnosnika
C Panel sterowania elektronicznego: podtaczony dociska materiat w obrebie pojemnika, aby poméc
do panelu sterowania pneumatycznego za pomoca pompom w transporcie materiatu.
dostarczonego kabla 24 V DC. Panel wyposazono
w wejscie 110 V AC (obwdd 20 A). W przypadku
stosowania przeptywomierza trzeba go réwniez
podtaczy¢. Panel sterowania elektronicznego
przesyta sygnaty odpowiadajace za:
c ==
\ o=
f&) ] o]
. = v =
WIDOK Z GORY ool Jallie b
e )
o ()
&  BESCONTROL
Uszczelnij ~[]
\ EE
RAM UP
(Podniesienie B
podnoénika)\‘\
RAM DOWN
(Opuszczenie T ~=
podnosnika) b ‘
Pompa 2 — ™™ .
i 2 TI16216
Pompa 1 HF: TI162174
- TI16218a

[

Rys. 2: Typowa instalacja (elektroniczne sterowanie; pokazano model BESA7A)
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Przed instalacjg

Przed instalacja

Rozpakowanie sprzetu

WAZNA INFORMACJA

Przeniesienie systemu oprézniania pojemnikow
SaniForce z palety bez wykonania ponizszej procedury
rozpakowania spowoduje uszkodzenie sprzetu.

Rozpakowaé system oprézniania pojemnikow
SaniForce w nastepujgcy sposob:

1. Sprawdzi¢, czy nie doszto do uszkodzenia
skrzyni transportowej podczas transportu.
W razie wystgpienia uszkodzenia skontaktowaé
sie z kurierem.

2. Usung¢ boki ze sklejki i gorng powierzchnie skrzyni.

3. Sprawdzi¢ zawartosé, aby upewnic sie, ze nie
wystepujg uszkodzone ani obluzowane czesci.

4. Poréwnac¢ specyfikacje przesyiki z zawartoscig
skrzyni. W przypadku brakujgcych elementéw lub
uszkodzen nalezy natychmiast skontaktowac sie
telefonicznie z dystrybutorem firmy Graco.

5. Zdja¢ opaske mocujaca pojemnik sitownika do ramy.

6. Wyjac i rozpakowaé pojemnik i pompy sitownika
pneumatycznego (jezeli dotyczy).

UWAGA: Zapoznac¢ sie z instrukcjg podzespotéw
systemu, aby pozna¢ podzespoty oraz ogélny sposdb
obstugi.

Lokalizacja

Przy doborze miejsca pracy nalezy wybra¢ lokalizacje:

* w poblizu miejsca transportu ptynu, aby
zminimalizowac¢ cisnienie wsteczne i
zmaksymalizowac¢ natezenie przeptywu.

» zwystarczajagcym miejscem wokét sprzetu do celow
konserwaciji.

+ ktora nie bedzie przeszkadzac¢ w otwieraniu
drzwiczek panelu sterowania pneumatycznego
lub drzwiczek ramy (po jednej lub obu stronach).
W razie obrécenia ramy o 180° drzwiczki ramy bedg
otwierac sie z lewej na prawo lub z prawa na lewo.

+ z wystarczajacym miejscem po prawe;j i/lub lewej
stronie systemu oprézniania pojemnikéw SaniForce
do fatwego tadowania i roztadowywania pojemnikow
z ptynami za pomocg wozka widtowego lub wézka
do przewozenia palet.

10

+  ziatwym i bezpiecznym dostepem do zaworéw
odcinajacych przeptyw powietrza oraz panelu
sterowania pneumatycznego. Firma Graco zaleca
zachowanie przed panelem przynajmniej 0,91 m
(3 stopy) otwartej przestrzeni.

« z wystarczajacym przeswitem od gory (zalecane
3,4 m (11 stép} do montazu i serwisowania
sitownika pneumatycznego oraz podtaczenia
przewodow dostarczania powietrza do panelu
sterowania pneumatycznego.

+ z ptaska i réwng podtoga.

Przenoszenie ramy do wybranej
lokalizacji

. : .
Rama jest dostarczana z przymocowanymi kilkoma
gtdwnymi podzespotami i wazy okoto 1134 kg
(2500 funtow). Aby unikngé¢ obrazen ciata oraz
uszkodzenia sprzetu, nalezy przestrzegac

ponizszych instrukcji. Nie wolno pozwalaé
jednej osobie przesuwaé czy podnosi¢ ramy.

* Nie wolno w tym momencie odigczac¢ ramy od palety.

+  Uzy¢ wodzka widtowego lub wbdzka do przewozenia
palet i urzadzen podtrzymujacych (jak przyktadowo
dzwig) oraz wystarczajacej liczby pracownikow do
przesuniecia ramy na miejsce montazu.

* Podczas przenoszenia ramy nalezy unikaé
wstrzaséw i odchylen od pionu.

UWAGA:

+  Upewni¢ sig, ze jest dostepne odpowiednie zasilanie
sprezonym powietrzem. Informacje dotyczace poboru
powietrza przez pompe przedstawiono w instrukcji
obstugi pompy/silnika pneumatycznego. Do pracy
pomp na maksymalnych obrotach wymagane jest
okoto 250—300 SCFM przy cisnieniu 0,7 MPa
(7 baréw, 100 psi).

* Przygotowac instrukcje obstugi wszystkich
podzespotéw, aby moc sprawdzi¢ wymagania
konkretnych elementow.

+  Sprawdzi¢, czy wszystkie weze powietrza pasujg do
systemu pod wzgledem rozmiaru oraz cisnienia.
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Instalacja

Rama kotwiaca

1.  Wykre¢ sruby mocujace rame (602) do palety
transportowe;j.

Catkowita masa systemu wynosi okoto 1089—1542 kg
(2400—3400 funtéw). Aby unikna¢ obrazen ciata oraz
uszkodzenia sprzetu, nalezy przestrzegac ponizszych
instrukcji. Nie wolno pozwala¢ jednej osobie przesuwac
czy podnosi¢ ramy.

2. Do podniesienia systemu uzy¢ gérnych legarow
ramy i wozka widtowego. Zleci¢ podniesienie lub
przesuniecie urzgdzenia odpowiedniej liczbie
pracownikow. Unika¢ pochylen i wstrzgsow.

3. Wyjac¢ spod ramy palete i wszystkie pozostate
elementy podpierajgce.

Aby system oprézniania pojemnikéw SaniForce

dziatat prawidtowo, nalezy usungc¢ cztery podnozki ramy,

a dolna czes¢ pojemnika musi by¢ wyréwnana na tej samej
powierzchni. W razie potrzeby nalezy wypoziomowac system
oprozniania pojemnikéw SaniForce za pomocg metalowych
podkfadek regulacyjnych o wysokim standardzie sanitarnym.
Upewnic sie, ze rama sie nie chybocze.

Zakotwiczy¢ cztery nogi do podtogi. Aby zapobiec
zepchnieciu ramy z podtogi, sruby fundamentowe muszg
mie¢ dtugos¢ wystarczajgcq do zapewnienia wytrzymatosci
na skierowang do dotu site 22,36 kN (5027 funtow), ktorg
moze wywiera¢ sitownik pneumatyczny.

Uzyc¢ otworow w czterech stopkach bazowych jako
prowadnicy i wywierci¢ otwory na sruby o srednicy 13 mm
(1/2 cala). Uzywajac srub kotwigcych, przykreci¢ rame

do podtogi.

Montaz silownika
pneumatycznego

Instalacja

2. Opuscic trzon sitownika pneumatycznego (A)
przez srodkowy otwor ramy.

3. Uzywajac $rub (20) i podkiadek (19), przymocowac
sitownik pneumatyczny (4) do ramy (602). Patrz RYs. 4.

4. Zamontuj ptyte montazowgq silnika pneumatycznego
(402), nasuwajac ptyte na sitownik pneumatyczny
od jego goérnego konca (4).

5. Za pomoca przewodu (6) podigcz gérny przewod
dostarczania powietrza sitownika do gornego kolanka
o $rednicy 1,25 cm (1/2 cala) (26).

6. Za pomoca przewodu (6) podtgcz dolny przewod
dostarczania powietrza sitownika do dolnego kolanka
o $rednicy 1,25 cm (1/2 cala) (26).

4

/

A 602

TI3116A

Rys. 3: Tloczysko sitownika pneumatycznego

Sitownik pneumatyczny wazy okoto 59 kg (130 funtow).
Aby unikna¢ obrazen ciata oraz uszkodzenia sprzetu,
nalezy przestrzega¢ ponizszych instrukcji. Nie wolno
pozwala¢ jednej osobie przesuwac czy podnosi¢ ramy.

UWAGA: Te same czesci nie sg stosowane we wszystkich
modelach. Nalezy zapoznac sie z listg czesci posiadanego
modelu — strony 35—45.

1. Uzywajac dzwigu, podniesc i naprowadzi¢ sitownik
pneumatyczny (4) w miejsce na ramie (602).
Patrz Rys. 3.

332620ZAA

7. Poluzuj, ale nie wykrecaj zupetnie srub (18) z ramy (602).

8. Podiacz zrodto powietrza do gtdwnego wlotu powietrza
pneumatycznej skrzynki sterujgcej.

9. Odtacz dwie opaski mocujace ptyte podnosnika (502)
do palety transportowej. Nie demontuj palety.

10. Nat6éz smar o wysokim standardzie sanitarnym (36,
dostarczany w zestawie) na gwint ttoczyska sitownika,
aby unikngc¢ jego uszkodzenia. Wyosiuj i wkrec
ttoczysko sitownika pneumatycznego (A) w plyte
podnosnika (502). Patrz Rys. 3. Nie nalezy stosowac
sity do wkrecenia ttoczyska. Ponownie sprawdz
wyrownanie piyty (502).

11



Instalacja
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602
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405, 411
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409, !
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TI16234a
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RYs. 4: Plyta montazowa silnika pneumatycznego (pokazano model BESA7A)

11.

12.

13.

Rozpakuj i zamontuj pompy na ptycie podnosnika
(502) z wylotami skierowanym w strone przeciwng
do panelu sterowania pneumatycznego. Uzywajac
ponizszych uszczelek i elementéw sprzetowych,
przymocuj pompy do ptyty.

* Nr kat. BESFxx i BESExx: uszczelka (415),
Sruby (406) i podktadki (407)

* Nrkat. BESAxx, BESBxx, BESCxx i BESDxx:

uszczelka (407), zacisk Tri-Clamp (406)

* Nr kat. BES3xx i BES4xx: uszczelka (407),
zacisk Tri-Clamp (406)

* Nr kat. BES7xx: Sruby (406), zaciski (407)
i uszczelka (415)

W przypadku numeréw katalogowych BES3xx,
BES8xx i BES4xx przymocowaé dwa korbowody
(404) do ptytek podnosnika. Zabezpieczy¢ srubami
(405) i podktadkami (411).

Uzywajac srub (409) i podktadek (410), zamontowac
tozyska prowadzace sitownika (408) na ptytce
montazowej silnika pneumatycznego (402).

UWAGA: Otwarty tuk tozysk prowadzacych sitownika
(408) mozna dopasowac do ciegien sitownika
pneumatycznego (4).

14.

15.

12

Dokreci¢ przeciwnakretki (7).

Uzywajac przewodu (6), podtaczy¢ panel sterowania
pneumatycznego do wlotéw powietrza silnika
pneumatycznego.

16. Na panelu sterowania ustawi¢ przetgcznik w pofozeniu

RAM UP (Podniesienie podnosnika). Podnies¢
podnosnik i ustawi¢ zapadke recznego ogranicznika
w pozycji Aktywacja. Patrz strona 15. Wymontowac
palete oraz inne materiaty transportowe.
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Instalacja

Podtaczanie wezy wyjsciowych pompy

UWAGA: System z dwiema pompami zawiera

L nastepujace elementy:
*  Powinien juz by¢ poditgczony waz wylotowy

(dostarczany przez inng firme) razem z podporami BESAxx, BESBxx, BESCxx, BESExx, Liczba

i osprzetem gotowym do podtgczenia zacisku BESFxx

Tri-Clamp 5 cm (2-calowego) (412, dostarczany 51 mm (2-calowe) zaciski Tri-Clamp 41ub 6

razem z niektérymi wersjami systemu). Patrz o wysokim standardzie sanitarnym (412)

RYs. 5. 51 mm (2-calowe) uszczelki Tri-Clamp 41ub 6
. e 0 wysokim standardzie sanitarnym (413)

* Nalezy upewni¢ sie, ze przewody wylotowe

dopasowano do systemu pod katem srednicy i BESDxx S

cisnienia znamionowego. Nalezy uzywa¢ wylacznie |38 mm (1,5-calowe) zaciski Tri-Clamp 4

wezy przewodzacych prad elektryczny z ostonami 0 wysokim standardzie sanitarnym (412)

sprezynowymi na obu koncach. 38 mm (1,5-calowe) uszczelki Tri-Clamp 4

0 wysokim standardzie sanitarnym (413)

*  Weze ptynu muszg méc sie swobodnie przesuwaé
(bez zapetlen) podczas ruchu pomp w goére i w doét.
System z czterema pompami zawiera

»  Systemy AODD z dwiema pompami nie zawierajg nastepujace elementy:
weza, zaciskow czy uszczelek po stronie wylotowe;j.

Opis Liczba
51 mm (2-calowe) zaciski Tri-Clamp 8 lub 12
o wysokim standardzie sanitarnym (412)
51 mm (2-calowe) uszczelki Tri-Clamp 8 lub 12
0 wysokim standardzie sanitarnym (413)

TI16216a
TI16233a

Rys. 5: Podiaczy¢ weze wylotowe pompy (pokazano model BESA7A)
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Instalacja

Uziemienie

Sprzet nalezy uziemic. Uziemienie zmniejsza ryzyko
porazenia pradem, zapewniajac przewod
odprowadzajacy tadunki elektryczne, ktére zostaty
nagromadzone lub ktére powstaty w przypadku zwarcia.

Pompa: stosowac przewdd i zacisk uziemiajacy
(dostarczone). Ztgcza silnikow pneumatycznych pompy
mozna uziemié¢ na dwa sposoby.

W przypadku korzystania z uziemienia
przedstawionego na ilustracji (RYs. 6) nalezy
zamowi¢ przewdd uziemiajacy o numerze katalogowym
222011, dostarczany w zestawie z zaciskiem
pierscieniowym i zespotem zaciskowym (Y). Aby
zainstalowac¢ zestaw o numerze katalogowym 222011,
nalezy wykreci¢ srube uziemiajaca (Z) i przetozy¢ ja
przez oczko zacisku pierscieniowego (X), a nastepnie
ponownie wkreci¢ Srube uziemiajgca w silnik
pneumatyczny w sposéb przedstawiony na

ilustracji (Rys. 6). Drugi koniec przewodu nalezy
podtaczy¢ do uziemienia wtasciwego.

W przypadku korzystania z uziemienia
przedstawionego na ilustracji (RYs. 7) nalezy
obluzowac przeciwnakretke uchwytu uziemiajgcego (W)
i podktadke (X). Wsuna¢ jeden koniec przewodu (Y) w
szczeline uchwytu (Z) i silnie dokreci¢ przeciwnakretke.
Drugi koniec przewodu nalezy podfaczyé do uziemienia
wiasciwego. Zamowic zespot zacisku i przewodu
uziemiajgcego o numerze katalogowym 237569.

RYs. 7: Sruba uziemienia

14

Weze powietrza i ptynow: w celu zapewnienia
ciggtosci uziemienia stosowac nalezy wylgcznie weze
przewodzace o maksymalnej catkowitej dtugosci 150 m
(500 stép). Sprawdzi¢ opor elektryczny wezy ptynow

i powietrza. Jesli catkowity opor do uziemienia
przekracza 29 megaoméw, nalezy natychmiast
wymieni¢ waz.

Sprezarka powietrza: przestrzegac¢ zalecen
producenta.

Zawor dozowania: uziemic¢ poprzez poditgczenie
do wiasciwie uziemionego weza ptyndw i pompy.

Zbiornik podawania ptynéw: przestrzegac lokalnych
przepisow.

Kubly do rozpuszczalnikéw stosowane podczas
przeptukiwania: przestrzegac¢ lokalnych przepisow.
Nalezy uzywac wytacznie umieszczonych na uziemionej
powierzchni kubtéw wykonanych z materiatu
przewodzacego. Nie nalezy umieszczac kubtéw na
powierzchniach nieprzewodzacych, takich jak papier
lub karton, ktoére przerwatyby ciagtos¢ uziemienia.

W celu utrzymania ciagtosci uziemienia podczas
przeptukiwania lub redukowania cisnienia: mocno
przycisng¢ metalowg czes¢ zaworu dozowania do boku
uziemionego metalowego kubta, a nastepnie nacisng¢
spust/aktywowac zawor.

Sprawdzié¢ opor

Zleci¢ wykwalifikowanemu elektrykowi sprawdzenie
oporu miedzy kazdg pompa a uziemieniem wiasciwym.
Wartos¢ oporu musi by¢é mniejsza niz 0,25 oma. Jesli
wartos¢ zmierzonego oporu jest wieksza, konieczne
moze okazaé sie wybranie innego miejsca uziemienia.
Nie wolno rozpocza¢ eksploatacji systemu przed
skorygowaniem problemu.

Przeszkolenie operatora

Osoby obstugujace sprzet trzeba przeszkoli¢ w zakresie
bezpiecznej obstugi wszystkich podzespotow systemu
oraz prawidtowej obstugi uzywanych ptynow. Wszyscy
operatorzy muszg przed rozpoczeciem stosowania
sprzetu doktadnie zapoznac sie ze wszystkimi
instrukcjami obstugi, etykietami i tabliczkami.
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Ogranicznik reczny (wszystkie modele)

Ogranicznik reczny (wszystkie modele)

Blokada

Dostepna jest blokada umozliwiajgca zatrzymanie ptyty

Catkowita masa systemu wynosi okoto 1089—

1542 kg (2400—3400 funtow). Aby unikna¢ obrazen
ciata, podczas pracy pod ptytg nalezy zawsze
ustawi¢ zapadke ogranicznika recznego w potozeniu
Aktywacja.

w podniesionej pozyciji.

1. Aktywowac¢ ogranicznik reczny. Patrz czesé
Aktywacja.

2. Przetozy¢ ktédke przez otwor w uchwycie i pasujacy

Aktywacja
1. Podniesc¢ ptyte az do jej zatrzymania na gorze.

2. Ustawi¢ zapadke w potozeniu Aktywacja. Patrz
RYs. 8.

TI16236a

element ramy.

UWAGA: Nalezy przestrzegac wszystkich lokalnych
i krajowych przepiséw dotyczacych oznakowania
i zabezpieczenia przed uruchomieniem maszyny.

Dezaktywacja

1. Upewnic sie, czy ptyta znajduje sie w potozeniu
maksymalnie podniesionym do gory (i nie spoczywa
na ograniczniku).

2. Przesunag¢ zapadke do pozycji Dezaktywacja.
Patrz Rys. 8.

Pozycja
Aktywacja

Pozycja
Dezaktywacja

TI15702a

Pozycja Blokada

Przesunaé¢ zapadke az do jej
zablokowania w zacisku rolkowym
zamontowanym pod rama.

Rys. 8. Ogranicznik reczny (pokazano model BESA7A)

332620ZAA
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Uktad sterowania recznego

Ukiad sterowania recznego

Sterowanie reczne, nr kat. 15E523

Patrz Rys. 9.
Legenda |Nazwa przetacznika/przycisku Funkcja
A Wiaczanie/wytaczanie wypetniania Przestawi¢ w potozenie ON (Wi.), aby wypehi¢ uszczelke
uszczelki ptyty podnosnika.
Przestawi¢ w potozenie OFF (Wyt.), aby oprézni¢ uszczelke
ptyty podnosnika.
B Manometr uszczelki ptyty podnosnika Wskazuje ci$nienie uszczelki ptyty podnosnika.
C Regulator uszczelki ptyty podnosnika Uzywany do zwiekszania lub zmniejszania ci$nienia uszczelki
ptyty podnosnika.
D Wh./wyt. pompe Przestawi¢ w potozenie ON (WHt.), aby uruchomié pompy.
Przestawi¢ w potozenie OFF (Wyt.), aby wytgczyé pompy.
E Manometr pompy Wskazuje biezace ci$nienie pompy.
F Regulator cisnienia pompy Uzywany do zwigkszania lub zmniejszania ci$nienia wlotowego
powietrza pompy.
G Przetacznik kierunkowy ptyty Ustawié w pozycji NA GORZE, aby podnie$é plyte podnosnika.
Ustawi¢ w pozycji NA DOLE, aby docisna¢ materiat ptyta.
Ustawi¢ w pozycji NEUTRALNEJ, aby utrzymac pozycje piyty
podnosnika.
H Manometr ci$nienia przesuniecia Wskazuje ci$nienie operacji przesunigcia podnosnika do gory.
podnos$nika do géry
J Regulator przesuniecia podnosnika Uzywany do zwiekszania lub zmniejszania cisnienia operacji
do gory przesuniecia podnosnika do gory.
K Manometr ci$nienia przesunigecia Wskazuje cisnienie operacji przesuniecia podnosnika do dotu.
podnosnika do dotu
L Regulator przesuniecia podnosnika Uzywany do zwiekszania lub zmniejszania cisnienia operaciji
do dotu przesuniecia podnosnika do dotu.

O oJ [O= U=

G
Lﬂ‘] Trojnika uzywa sie
<« Wylacznie w systemach
z czterema pompami.
ti22760a
RYs. 9: Sterowanie reczne, nr kat. 15E523
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Procedura usuwania nadmiaru
cisnienia

& Y % L

Uwiezione powietrze moze spowodowac nieoczekiwane
cykle pompy i w rezultacie powazne obrazenia ciata
spowodowane wtryskiem pod cisnieniem, rozbryzgiwaniem
lub ruchomymi czesciami. Nalezy zredukowac cisnienie po
zakonczeniu pompowania a przed przystgpieniem do
czyszczenia, sprawdzania czy serwisowania sprzetu.

1. Przestawi¢ przetacznik pomp do pozycji OFF (Wyt.),
aby wylaczy¢ pompy.

2. Zamykajac upustowy zawér odcinajacy powietrze
na przewodzie dostarczania powietrza do pompy lub
odfaczajac przewodd powietrza, odtaczy¢ powietrze
od pomp.

3. Otworzy¢ wszystkie zawory drenowania ptynu
z systemu, ktore lezg ponizej pomp.

Pierwsze uruchomienie

Przy podnoszeniu i opuszczaniu ptyty podnosnika
nalezy trzymac dtonie i wszystkie czesci ciata z dala
od ptyty podnosnika oraz krawedzi pojemnika.

Niniejsza procedura to przejscie przez ustawienia,
regulacje oraz inne czynnosci, ktore trzeba wykonac przed
przygotowaniem systemu do codziennej pracy.

1. Napetni¢ zgodnym smarem wszystkie pojemniki
pracujace na mokro/nakretki uszczelniajace pompy
do 1/3 pojemnosci (jezeli dotyczy). Szczegotowe
informacje podano w instrukcji obstugi pompy. Przy
zastosowaniach o wysokim standardzie sanitarnym

nie wolno uzywac¢ smaru Graco Throat Seal Lubricant.

2. Wigczyc¢ przeptyw powietrza do panelu sterowania
pneumatycznego.

3. Ustawi¢ przetacznik SEAL INFLATE (Napetnienie
uszczelki) w pozycji OFF (Wyt.).

4. Otworzy¢ zawory odcinajace powietrza pomp
i pneumatycznych uktadow sterowania.

5. Otworzy¢ drzwiczki panelu sterowania
pneumatycznego. Sprawdzi¢ szczelnos¢ maski.

6. Urzadzenie przetestowano przy uzyciu wody. System
nalezy przeptukaé¢ przed wypetnieniem go materiatem.
Patrz strona 28.

332620ZAA

7.

9.

Uktad sterowania recznego

Wykona¢ procedure opisang w czesci Ltadowanie
pojemnika na stronie 18.

Ustawi¢ regulator cisnienia powietrza ustawiania
podnosnika w pozycji na dole na wartos¢ 207 kPa
(2,1 bara, 30 psi). W razie potrzeby wyregulowaé.

Wyregulowac¢ regulator pompy zgodnie z potrzebami.

UWAGA: Kawitacja pompy ma miejsce w sytuacji, gdy
sitownik pompy nie zostaje w petni wypetniony materiatem
podczas suwu w gore i w materiale po przetagczeniu pompy
tworzy sie kieszonka powietrzna. W razie wystapienia
kawitacji pompy nalezy zwiekszy¢ cisnienie ustawiania
podnosnika w pozycji na dole.

10.

11.
12.

13.

14.

15.

16.

Ustawi¢ regulator cisnienia powietrza uszczelnienia
podcisnieniowego na 103 kPa (1,0 bar, 15 psi).

Oprozni¢ uszczelke.

Nacisng¢ przycisk RAM UP (Przesunigecia podnos$nika
do gory). Jezeli nie nastapi podniesienie podnosnika,
zwiekszy¢ cisnienie regulatora ustawienia podnosnika
W pozycji na gorze.

Po wysunieciu ptyty podnosnika z pojemnika
sprawdzi¢, czy doszto do zupetnego oprdznienia
uszczelki. Jezeli tak sie nie stato, oprézni¢ uszczelke.

Po zakonczeniu regulacji zamkna¢ drzwiczki panelu
sterowania pneumatycznego.

Wykona¢ procedure opisang w czesci Roztadowanie
pojemnika na stronie 18.

System jest teraz gotowy do standardowej pracy.
Patrz strona 17.

Ustawianie ciSnienia powietrza

Ze wszystkimi funkcjami systemu skojarzono poziom
cisnienia powietrza. Regulatory cisnienia powietrza
znajdujg sie na panelu sterowania pneumatycznego.
Poczatkowe poziomy cisnienia powietrza nalezy ustawic
zgodnie z warto$ciami przedstawionymi w ponizszej tabeli.
Podczas pracy nalezy zmienia¢ wartosci cisnienia zgodnie
z potrzebami. Patrz Rys. 9.

Legenda Funkcja Ustawienie regulatora
psi (kPa, bary)
B* SEAL INFLATE |7 (48, 0,5)
(Wypetnienie Maks: 15 (103, 1,0)
uszczelki)
H Podniesiony 30 (207, 2,1)
podnos$nik
K RAM DOWN 30 (207, 2,1)

(Opuszczenie
podnosnika)

E POMPA 50 (345, 3,4)

*W przypadku stosowania ukfadu sterowania innego niz
panel sterowania firmy Graco wymagane jest uzycie
upustowego regulatora ci$nienia.
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Uktad sterowania recznego

Standardowe dziatanie

tadowanie pojemnika

Przy podnoszeniu i opuszczaniu ptyty podnosnika
nalezy trzymac dtonie i wszystkie czesci ciata z dala
od ptyty podnosnika oraz krawedzi pojemnika.

UWAGA: Przy podnoszeniu i opuszczaniu ptyty
podnosnika nalezy upewni¢ sie, ze nic nie przeszkadza
W pracy urzadzenia.

1. Otworzyé¢ zawory odcinajgce powietrza pomp
i ukladéw sterowania powietrza.

2. Na panelu sterowania ustawi¢ przetacznik
w potozeniu RAM UP (Podniesienie podnosnika).
Jezeli nie nastgpi podniesienie podnosnika,
zwiekszyC cisnienie regulatora ustawienia
podnosnika w pozycji na gorze na panelu
sterowania pneumatycznego.

Przesunaé kosz do pozycji przed rama.

4. Zdja¢ pokrywe z pojemnika ptynowego, aby
odstoni¢ worek na ptyny. Otworzyé zewnetrzny
plastikowy worek (jezeli jest uzywany) i podciggna¢
go do géry, zaktadajac na boczne krawedzie
pojemnika, odstaniajgc wewnetrzny worek
aseptyczny.

5. Upewnic sie, czy worek jest dobrze naprezony
i zabezpieczony na miejscu.

6. Uzywajac zaciskéw (37) i rurek (38), zabezpieczyé
boki worka. Patrz Rys. 10.

7. Zatadowacé pojemnik z materiatem do Srodkowej
czesci ramy. Wysrodkowac pojemnik w odniesieniu
do ptyty podnosnika.

8. Woylacznie pierwszy rozruch: Rame wyposazono
w sprezynowe prowadnice stabilizujgce pojemniki.
Réwnomiernie dopasowac prowadnice, uzywajac
srub po czterech stronach pojemnika. Pozostawi¢
wystarczajgca ilos¢ miejsca miedzy prowadnicami
a pojemnikiem, aby umozliwi¢ jego wyjecie.

9. Upewnic sie, czy uszczelki narozne (21) znajdujg
sie na swoich miejscach.

10. Uzy¢ naroznikéw (39), aby utatwi¢ wprowadzenie
ptyty. Patrz Rys. 10.

11. Ustawi¢ przetagcznik w potozeniu RAM DOWN
(Opuszczanie podnosnika).
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12. Uzy¢ uchwytow ptyty podnosnika do wysrodkowania
ptyty podnosnika w obrebie pojemnika. Uwazac, aby
nie doszto do przycisniecia wypetnialnej uszczelki
w momencie wprowadzenia jej do pojemnika.

TI16235a

* Nie dotyczy modelu BESCCC.

Rys. 10

Rozladowanie pojemnika

UWAGA: Przy podnoszeniu i opuszczaniu ptyty
podnosnika nalezy upewni¢ sie, ze nic nie przeszkadza
w pracy urzadzenia.

1. Wykonac¢ czynnosci opisane w czesci Procedura
usuwania nadmiaru cisnienia na stronie 17.

2. Upewnic sie, ze oprdzniono uszczelke
i podniesiono ptyte.

3. Wytadowaé pojemnik z ramy.

Wylaczanie systemu

Wykona¢ czynno$ci opisane w czesci Procedura
usuwania nadmiaru cisnienia na stronie 17.

W zalezno$ci od rodzaju materiatu, najlepszym
rozwigzaniem moze by¢ opréznienie uszczelki

i wyprowadzenie (podniesienie) ptyty podnosnika

z materiatu lub zachowanie zanurzenia (opuszczenia)
ptyty podnosnika w materiale. Niektére materiaty schng
i twardniejg po wystawieniu na dziatanie powietrza.
Nieuzywany materiat nalezy zawsze zakryc¢.
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Elektroniczny uktad sterujacy

Elektroniczny uktad sterujgcy

Podtaczanie przewodéw powietrznych panelu sterowania
pneumatycznego

Powietrze dostarczane do panelu musi by¢ przefiltrowane, suche i zapewniajace przynajmniej 100 SCFM pod
cisnieniem 0,7 MPa (7 baréw, 100 psi). W ponizszej tabeli oraz czesci Schematy uktadu pneumatycznego
na stronach 57 i 58 opisano sposob podtgczania potaczen panelu gérnego i dolnego.

Punkt poczatkowy Punkt konhcowy
Legenda [Ztacza panelu gérnego Ztacza podzespotu Funkcja

C Dostarczanie powietrza Uszczelka ptyty podnosnika Wypetnienie uszczelki ptyty
uszczelniajgcego podnosnika.

D Dostarczanie powietrza Gorny port sitownika pneumatycznego| Generowanie sity dociskajacej ptyte
do goérnej czesci sitownika podnosnika po nacisnieciu przycisku

RAM PRESS (Opusc¢ ptyte).

E Dostarczanie powietrza Dolny port sitownika pneumatycznego|Generowanie sity podnoszace;j ptyte

do dolnej czesci sitownika podnosnika po nacisnigciu przycisku
RAM UP (Podnies ptyte).

F Dostarczanie powietrza Pompa 1 Dostarczanie powietrza do pompy
do pompy nr 1 nr1.*

G Dostarczanie powietrza Pompa 2 Dostarczanie powietrza do pompy
do pompy nr 2 nr2.*

H Dostarczanie powietrza Pompa 3 Dostarczanie powietrza do pompy
do pompy nr 3 nr3.*

J Dostarczanie powietrza Pompa 4 Dostarczanie powietrza do pompy
do pompy nr 4 nr4.”

Ztacza panelu dolnego Ztacza zrodla pneumatycznego

B Wilot powietrza uktadu sterowania |Przewdd podawania powietrza do Dostarczanie powietrza otwierajgcego
powietrza — 1,25 cm (1/2 cala), uktadu sterowania powietrza i zamykajgcego zawory pneumatyczne.
gwint NPT (f)

A Wilot powietrza pomp — 2,5 cm Przewdd zasilania pomp powietrzem |Dostarcza do pomp wejsciowe
(1 cal), gwint NPT (f) powietrze pod ci$nieniem.

K Wylot (nie jest wymagane Przewdd wylotowy ukfadu sterowania |kaczy z ttumikiem, ktéry usuwa
podtgczenie przewodu powietrza powietrze pod cisnieniem z systemu
powietrznego) w momencie podnoszenia plyty

podnosnika lub oprézniania uszczelki.

*

FAST (Szybka praca pompy) (odpowiednio SV1 lub SV2).

Legenda:

A Dostarczanie powietrza do pomp 1—4

B Dostarczanie powietrza do skrzynki
sterujacej

C Powietrze uszczelnienia

D Powietrze przesuniecia podnosnika
do dotu

E Powietrze przesuniecia podnosnika
do gory

F  Powietrze pompy nr 1

G Powietrze pompy nr 2

H Powietrze pompy nr 3

J  Powietrze pompy nr 4

K Ttumik wylotu

Zawory pneumatyczne pompy otwierajg sie w momencie aktywacji ztagcza PUMP SLOW (Wolna praca pompy) lub PUMP

ti19841a

Rys. 11: Panel sterowania pneumatycznego (570193, pokazano wersje z 4 pompami)
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Elektroniczny uktfad sterujgcy

Montaz panelu sterowania elektronicznego

s %A

» Panel sterowania elektronicznego nalezy ustawi¢
w miejscu, gdzie operator bedzie mie¢ niczym
nie zastoniety widok na system oprozniania
pojemnikéw SaniForce, co pozwoli unikngé
uruchomienia sprzetu w sytuacji mogacej
spowodowac obrazenia ciata innych pracownikéw.

« Catosc instalacji elektrycznej musi wykonac¢
wykwalifikowany elektryk. Instalacja musi
spetnia¢ wymagania miejscowych przepiséw
i zarzadzen.

Urzadzenia dedykowane do pracy na zasilaniu 110 V AC

Reczne przyciski

Zatrzymanie awaryjne
Power (Zasilanie)

Reczne przetaczniki wyboru

Wypetnianie uszczelki
Wolna praca pompy
Szybka praca pompy

Panel sterowania elektronicznego nalezy osadzi¢ na
stabilnej powierzchni, w pionowej, rowno osadzonej
pozycji. Nalezy dopilnowac zostawienia miejsca
wystarczajgcego do zamkniecia drzwiczek szafki.

Podtaczyc¢ zasilanie 110 V AC (20 A) do ztacza
kablowego POWER IN (Wejscie zasilania). Trzeba
na sztywno zacisng¢ linie 110 V AC.

Podtaczyc¢ kabel 24 V DC pomiedzy panelem
sterowania elektronicznego i pneumatycznego.

W przypadku stosowania przeptywomierza jego
kabel rowniez trzeba podtaczy¢ do panelu sterowania
elektronicznego. Aby uzyskac informacje dotyczace
montazu, nalezy skontaktowac¢ sie z dostawcg
przeptywomierza.
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Wejscia cyfrowe 24 V DC
Ram Jog (Powolny przesuw
podnosnika)

Podniesiony podnosnik
Start (Uruchom)

Stop (Zatrzymaj)

Licznik wysokich obrotéw. . .
Opuszczenie podnosnika . . .
Whypetnienie uszczelki . .. ..

Standardowe funkcje

Czujnik przeptywomierza
Czujnik zblizeniowy 1
Przetacznik PSI nr 1

Start (Uruchom) ..........
Stop (Zatrzymaj). .. .......
Wypetnienie uszczelki . . . ..
Oproéznianie uszczelki . . . ..

Ram Up (Podniesienie
podnosnika) . ............

Ram Jog (Powolny przesuw
podnosnika) . ............

Ram Press (Docisniecie
podnosnika) . ............

Wolna praca pompy . ......

Szybka praca pompy . ... ..

Zainicjowanie cyklu
pompowania*

Aktywacja oprozniania
uszczelki**

Aktywacja oprozniania
uszczelki*

Aktywacja oprozniania
uszczelki*

Zainicjowanie podnoszenia
podnosnika*

Aktywacja powolnego
przesuwu podnosnika*®
Zainicjowanie dociskania
podnosnika*

Aktywacja pomp w trybie
wolnej pracy*

Aktywacja pomp w trybie
szybkiej pracy*

Wyjscia cyfrowe 24 V DC

Wiaczenie wolnej pracy
pomp1i2...............

Szybka pracapomp 1i2 ...

Ram Press (Docisniecie
podnosnika) . ............

Podniesiony podnosnik

Ram Jog (Powolny
przesuw podnosnika)

Whytaczenie uszczelki

(wtaczenie pompy prozni) . . . .

Wiaczenie uszczelki. . . . . ..
Opcjonalne wyjscie zdalne. .

Zawor elektromagnetyczny 1

Zawor elektromagnetyczny 2
Zawor elektromagnetyczny 3

Zawor elektromagnetyczny 4
Zawor elektromagnetyczny 5

Zawor elektromagnetyczny 6
Zawor elektromagnetyczny 7

Doprowadzenie napiecia
podczas cyklu pracy pompy

*

Normalnie otwarte
**  Normalnie zamkniete
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Elektroniczny uktad sterujgcy

Panel sterowania elektronicznego o nr kat. 15H145 i 15J902

Legenda |Nazwa przelacznikal/przycisku Funkcja

A SEAL INFLATE (Wypelnienie uszczelki) |Nacisnagé¢, aby wypetni¢ uszczelke ptyty podnosnika

B RAM JOG (Powolny przesuw podnos$nika)|Po nacisnieciu tego przycisku rozpocznie sie powolne
opuszczanie podnos$nika (z wyczerpaniem cisnienia
przesuwania podnosnika do géry). Na ogét tej funkc;ji
uzywa sie przy wprowadzaniu ptyty podno$nika do
pojemnika lub przy regulowaniu systemu.

C Podniesiony podnosnik Podniesienie podnosnika.

D RAM PRESS (Docisniecie podnosnika) Po nacisnieciu tego przycisku rozpocznie sie
opuszczanie podnos$nika na materiat przy wykorzystaniu
powietrza pod cisnieniem.

E STOP (Zatrzymaj) Zatrzymanie pracy pomp, podnosnika oraz wytaczenie

cyklu automatycznego.*

F PRZEtACZNIK OBROTOW POMPY Wybér predkosci pracy pompy.

G PRZELACZNIK WYBORU TRYBU Wybor trybu pracy podnosnika.

H ZATRZYMANIE AWARYJNE Natychmiastowe odciecie doptywu powietrza do systemu
i przerwanie pracy.*

J START (Uruchom) Rozpoczecie pracy.

K POWER (Zasilanie) Wiaczenie zasilania panelu sterowania elektronicznego.

*Sitownik pneumatyczny zostanie ustabilizowany w biezacym potozeniu.

@ PRESET #1 GALLONS
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RyYs. 12: Panel sterowania elektronicznego o nr kat. 15H145 i 15J902
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Elektroniczny uktfad sterujgcy

Czujnik zblizeniowy

Czujnik zblizeniowy dolnej granicy (641) znajduje sie

w poblizu sitownika pneumatycznego (ptyty montazowej
(15)) i mozna go wyregulowacé na prace na réznych
poziomach pojemnika. Patrz Rys. 13.

Pompy pracujg w trybie szybkim dopoki ptyta
podnosnika nie osiggnie dolnej granicy. Czujnik
zblizeniowy przetacza pompy na tryb wolnej pracy na
czas wybrany przez uzytkownika, po ktérym nastapi
wylgczenie pomp, opréznienie uszczelek i podniesienie
podnosnika.

641

RYs. 13: Czujnik zblizeniowy
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Regulator czasowy systemu kontroluje czas pracy pomp
na niskich obrotach na koniec oprézniania pojemnika.
Po uptynieciu tego czasu regulator wytgcza pompy,
oproznia uszczelke i podnosi podnosnik.

UWAGA: Dodatkowe informacje dotyczace regulacji
ustawien czujnika zblizeniowego oraz czasomierza
systemowego opisano w czesci Ustawianie
czasomierza oprozniania pojemnika i Ustawianie
czasomierza pompy podcisnienia na stronie 24.
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Elektroniczny uktad sterujgcy

Ustawianie cisnienia powietrza Nr ref.

Ze wszystkimi funkcjami systemu skojarzono poziom
ci$nienia powietrza. Regulatory cisnienia powietrza

Funkcja

Ustawienie
regulatora
psi (kPa, bary)

znajdujg sie na panelu sterowania pneumatycznego A

pojemnika. Poczatkowe poziomy cisnienia powietrza
nalezy ustawi¢ zgodnie z wartosciami przedstawionymi
W ponizszej tabeli. Podczas pracy nalezy zmieniac
wartosci cisnienia zgodnie z potrzebami. Patrz Rys. 14.

SEAL INFLATE 15 (103, 1,0) (Maks.)

(Wypetnienie uszczelki)

USZCZELNIENIA

B Podniesiony podnosnik 30 (207, 2,1)
C |RAMDOWN (Opuszczenie 30 (207, 2,1)
podnosnika)
D POMPA 1 50 (345, 3,4)
E POMPA 2 50 (345, 3,4)
F *POMPA 3 50 (345, 3,4)
G *POMPA 4 50 (345, 3,4)
H PROZNIA 20 (138, 1,4)

* Wytgcznie systemy z czterema pompami.

RYs. 14: Nr kat. 570193, przedstawiono 4 pompy

D E F G
;E:T/TTITT/ .
Ln ]

ti19841a
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Elektroniczny uktfad sterujgcy

Procedura usuwania nadmiaru
cisnienia

& Y % L

Uwiezione powietrze moze spowodowac nieoczekiwane
cykle pompy i w rezultacie powazne obrazenia ciata
spowodowane wtryskiem pod cisnieniem, rozbryzgiwaniem
lub ruchomymi czesciami. Nalezy zredukowac cisnienie po
zakonczeniu pompowania a przed przystgpieniem do
czyszczenia, sprawdzania czy serwisowania sprzetu.

1. Nacisnij przycisk STOP, aby wylaczyé pompy.

2. Zamykajac upustowy zawor odcinajacy powietrze na
przewodzie dostarczania powietrza do pompy lub
odtaczajac przewod powietrza, odtgczy¢ powietrze
od pomp.

3. Otworzy¢ wszystkie zawory drenowania ptynu
z systemu, ktore lezg ponizej pomp.

Pierwsze uruchomienie

Niniejsza procedura to przejscie przez ustawienia,
regulacje oraz inne czynnosci, ktore trzeba wykonac
przed przygotowaniem systemu do codziennej pracy.

UWAGA: W dowolnym momencie mozna nacisng¢

przycisk STOP (Zatrzymaij), aby zatrzymac prace systemu.

Patrz Rys. 12.

1. Jezeli dotyczy, napeii¢ zgodnym smarem wszystkie
pojemniki pracujace na mokro/nakretki uszczelniajace
pompy do 1/3 pojemnosci. Szczegdtowe informacje

podano w instrukcji obstugi pompy. Przy zastosowaniach

o wysokim standardzie sanitarnym nie wolno uzywac
smaru Graco Throat Seal Lubricant.

2. Nacisng¢ przycisk POWER (Zasilanie), aby wigczy¢
zasilanie panelu sterowania elektronicznego.

3. Ustawi¢ przetacznik SEAL (Uszczelka) w pozyciji
OFF (Wyt.).

4. Otworzy¢ zawory odcinajgce powietrza pomp
i pneumatycznych uktadow sterowania.

5. Otworzy¢ drzwiczki panelu sterowania
pneumatycznego. Sprawdzi¢ szczelno$¢ maski.

6. Urzadzenie przetestowano przy uzyciu ptynu. System
nalezy przeptukac przed wypetnieniem go materiatem.

Patrz strona 28.

7. Wykonac¢ procedure opisang w czesci Ltadowanie
pojemnika, strona 26.
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Ustawianie czasomierza wolnej pracy
pompy

Czasomierz wolnej pracy pompy kontroluje okres, przez
jaki pompy beda pracowac na niskich obrotach celem
ich zalania. Ten czasomierz bedzie aktywny, kiedy ptyta
znajduje sie w pojemniku, ustawiono opcje AUTO
(Automatycznie) kontroli, wypetniono uszczelke i
docisnieto podnos$nik pod cisnieniem.

1. Aby otworzyC ekrany czasomierza, nacisng¢ klawisz
Timer (Czasomierz). Kontynuowa¢ naciskanie
klawisza az do wyswietlenia ekranu PUMP SLOW
TIMER (Czasomierz wolnej pracy pompy).

2. Nacisng¢ klawisz Enter, aby przejs¢ do trybu
wprowadzania wartosci numerycznych.

3. Woprowadzi¢ zagdang nastawe — wartos¢ minimalna:
000, warto$¢ maksymalna: 999. przyktad (300 = 30 s).

4. Drugi raz nacisna¢ klawisz Enter, aby zaakceptowac
wprowadzong wartosé.

Ustawianie czasomierza oprézniania
pojemnika

Czasomierz oprézniania pojemnika kontroluje okres, przez
jaki pompy beda pracowaé na niskich obrotach celem
opréznienia pojemnika. Ten czasomierz jest aktywowany
w trybie AUTO (Automatyczny) podnosnika i po aktywac;ji
czujnika zblizeniowego.

Aby otworzy¢ ekrany czasomierza, nacisng¢ klawisz
Timer (Czasomierz). Kontynuowa¢ naciskanie
klawisza az do wyswietlenia ekranu BIN EMPTY
TIMER (Czasomierz opréznienia pojemnika).

2. Nacisng¢ klawisz Enter, aby przejs¢ do trybu
wprowadzania wartosci numerycznych.

Wprowadzi¢ zgdang nastawe — wartos¢ minimalna:
000, warto$¢ maksymalna: 999. przyktad (300 = 30 s).

4. Drugi raz nacisna¢ klawisz Enter, aby zaakceptowac
wprowadzong wartos¢.

Ustawianie czasomierza pompy
podcisnienia

Czasomierz pompy podcisnienia kontroluje okres,

przez jaki pracuje pompa podcisnienia, pomagajac

w oproéznianiu uszczelki. Ten czasomierz jest aktywowany

w trybie AUTO (Automatyczny) podnosnika i po aktywac;ji
czujnika zblizeniowego.

1. Aby otworzy¢ ekrany czasomierza, nacisng¢ klawisz
Timer (Czasomierz). Kontynuowac¢ naciskanie
klawisza az do wyswietlenia ekranu VACUUM PUMP
TIMER (Czasomierz pompy podcisnienia).

2. Nacisng¢ klawisz Enter, aby przejs¢ do trybu
wprowadzania wartosci numerycznych.

3. Wprowadzi¢ zadang nastawe — warto$¢ minimalna:
000, wartos¢ maksymalna: 999. przykfad (300 = 30 s).

4. Drugi raz nacisna¢ klawisz Enter, aby zaakceptowac
wprowadzong wartos¢.
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Elektroniczny uktad sterujgcy

Konfiguracja trybu wsadowego

Szafka sterowania elektrycznego jest przeznaczona do
obstugi opcjonalnych funkcji wsadowych. Tryb wsadowy
pozwala uzytkownikowi kontrolowaé¢ prace monitoréw
skoku pompy lub wyniki przeptywomierza podnosnika.
Do skorzystania z dowolnego z przedstawionych trybéw
wsadowych konieczne jest wykorzystanie dodatkowego
sprzetu. Tryb wsadowy jest domyslnie wytgczony
(uaktywniona opcja ,BATCHING DISABLED”
(Wytaczono tryb wsadowys}. Patrz instrukcja obstugi
skrzynki sterowania elektrycznego.
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Elektroniczny uktad sterujgcy

Standardowe dziatanie

UWAGA: Przy podnoszeniu i opuszczaniu ptyty
podnosnika nalezy upewni¢ sie, ze nic nie przeszkadza
W pracy urzadzenia.

tadowanie pojemnika

1. Otworzy¢ zawory odcinajgce powietrza pomp
i uktadow sterowania powietrza.

2. Nacisng¢ przycisk RAM UP (Podnie$ podnosnik)
na panelu sterowania elektronicznego. Jezeli
nie nastgpi podniesienie podnosnika, zwiekszy¢
ci$nienie regulatora ustawienia podnosnika
W pozycji na gorze na panelu sterowania
pneumatycznego.

3. Przesung¢ kosz do pozycji przed rama.

4. Zdja¢ pokrywe z pojemnika ptynowego, aby
odstoni¢ worek na ptyny. Otworzy¢ zewnetrzny
plastikowy worek (jezeli jest uzywany) i podciagna¢
go do gory, zaktadajgc na boczne krawedzie
pojemnika, odstaniajgc wewnetrzny worek
aseptyczny.

5. Uzywajac zaciskéw (37) i rurek (38), zabezpieczyé
boki worka. Patrz Rys. 15.

’hl./l’—’./

21

TI16235a

Rys. 15

6. Zatadowac pojemnik z materiatem do Srodkowej
czesci ramy.

26

7. Wylacznie pierwszy rozruch: Rame wyposazono
w sprezynowe prowadnice stabilizujgce pojemniki.
Réwnomiernie dopasowac prowadnice, uzywajac
Srub po czterech stronach pojemnika. Pozostawi¢
wystarczajgca ilos¢ miejsca miedzy prowadnicami
a pojemnikiem, aby umozliwi¢ jego wyjecie.

8. Upewni¢ sie, czy uszczelki narozne (21) znajdujq
sie na swoich miejscach.

9. Uzy¢ naroznikéw (39), aby utatwi¢ wprowadzenie
piyty. Patrz Rys. 15.

10. Nacisna¢ przycisk RAM JOG (Powolne
przesuniecie podnosnika).

UWAGA: Rozpoczecie opuszczania ptyty podnosnika
moze potrwac od 5 do 15 sekund.

Przy podnoszeniu i opuszczaniu ptyty podnosnika
nalezy trzymac dtonie i wszystkie czesci ciata z dala
od ptyty podnosnika oraz krawedzi pojemnika.

11. Uzy¢ uchwytéw ptyty podnosnika do wysrodkowania
piyty podnosnika w obrebie pojemnika. Uwazaé, aby
nie doszto do przycisniecia wypetnialnej uszczelki w
momencie wprowadzenia jej do pojemnika.

UWAGA: Ptyta podnosnika zatrzyma sie po zetknieciu
z materiatem.
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Automatyczne oproéznianie kosza

1.

W interfejsie operatora wybraé ekran
TARGET/ACTUAL RUN (Seria
docelowal/rzeczywista).

TARGET 7000 LBS RUN
ACTUAL 0000LBS EXIT

Nacisng¢ strzatke =» , aby wybra¢ polecenie
RUN i nacisng¢ ENT.

Nastgpi wypetnienie uszczelki ptyty podnosnika.

Nastapi przytozenie powietrza pod cisnieniem
w celu przesuniecia podnosnika do dotu oraz
wigczenie pomp w trybie niskich obrotow,

a nastepnie przetaczenie na szybkie obroty.

Po osiggnieciu nastawy dolnej granicy pompy
przetaczg sie na prace na niskich obrotach na
czas 2 minut, a nastepnie zostang wytgczone.

Uszczelka podnosnika zostanie oprdzniona,
a podnosnik podniesiony.

Roztadowanie pojemnika

1.

Wykonac¢ czynnosci opisane w czesci Procedura

usuwania nadmiaru cisnienia na stronie 24.

Upewnic¢ sie, ze oprézniono uszczelke
i podniesiono plyte.

Wytadowaé pojemnik z ramy.

Wylaczanie systemu

Wykonac¢ czynno$ci opisane w czesci Procedura
usuwania nadmiaru cisnienia na stronie 24.

W zalezno$ci od rodzaju materiatu, najlepszym
rozwigzaniem moze by¢ oproznienie uszczelki
i wyprowadzenie (podniesienie) ptyty podnosnika

z materiatu lub zachowanie zanurzenia (opuszczenia)
ptyty podnosnika w materiale. Niektére materiaty schng

i twardnieja po wystawieniu na dziatanie powietrza.
Nieuzywany materiat nalezy zawsze zakryc.

332620ZAA

Elektroniczny uktad sterujgcy
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Konserwacja

Konserwacja

Oblodzenie silnika
pneumatycznego

Oblodzenie silnika pneumatycznego ma miejsce

w sytuacji gromadzenia si¢ i zamarzania sprezonego
powietrza wewnatrz silnika powietrznego, co powoduje
jego utkniecie. W razie oblodzenia ktérejkolwiek pompy
nalezy odcig¢ zasilanie wszystkich pomp powietrzem

i odczekac¢ do stopienia lodu.

WAZNA INFORMACJA

Uzywanie systemu bez dziatajgcych wszystkich
pomp moze spowodowac jego uszkodzenie.

Aby zminimalizowac efekt oblodzenia:

»  Obnizy¢ wilgotnos¢ sprezonego powietrza,
uzywajac osuszacza powietrza lub filtra
przechwytujacego wode.

+  Glowny przewdd powietrza nalezy tak poprowadzi¢,
aby biegt lekko do dotu, co pozwoli na zbieranie
sie wody i odprowadzanie jej na koncu linii.

* Podigczyé¢ przewdd drenujacy do gornej czesci
gtéwnych linii powietrznych. Zamontowaé
automatyczny dren lub zawdr drenujacy w dolnej
czesci kazdego spadku.

* Upewni€ sig, czy przewdd wylotowy silnika
pneumatycznego znajduje sie poza chtodzonym
obszarem.

Konserwacja okresowa

Warunki pracy systemu wymuszajg czestotliwo$¢
czynnos$ci konserwacyjnych. Aby utworzyé
harmonogram konserwacji, nalezy notowa¢ moment
i rodzaj wykonywanych czynnosci konserwacyjnych.

Plukanie systemu

v

* Urzadzenie przetestowano przy uzyciu wody.
System nalezy przeptukaé przed wypetnieniem
go materiatem.
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+ System nalezy regularnie ptukac¢, aby unikngé
wysuszenia i nagromadzenia materiatu oraz
ewentualnego skazenia nowego materiatu lub
niedroznosci przewodow.

+  System nalezy ptukaé przy najnizszym dostepnym
cisnieniu. Sprawdzi¢ szczelnos¢ ztaczy i dokrecié
je w razie potrzeby.

Aby przeptukaé system:

1. Zatadowac¢ pojemnik wypetniony woda, zgodnym
rozpuszczalnikiem lub srodkiem czyszczacym
zdolnym do rozpuszczenia materiatu i oczyszczenia
systemu. Wykonac procedure opisang w czesci
tadowanie pojemnika, strona 18 lub 27.

UWAGA: Nalezy uzy¢ rozpuszczalnika zgodnego

z pracujgcymi na mokro czesciami sprzetu oraz
dozowanym materiatem. Opis czesci pracujgcych

na mokro mozna uzyska¢ w konsultacji z dostawcag

z materiatu oraz zapoznajgc sie z danymi technicznymi
instrukcji obstugi pompy.

2. Wiaczyé pompy i prowadzi¢ cyrkulacje ptynu
czyszczgcego w obrebie systemu przez okoto
1—2 minut lub do oczyszczenia sprzetu.

3. Usuna¢ pojemnik z ptynem czyszczacym z ramy.
Wykonac¢ procedure opisang w czesci
Roztadowanie pojemnika, strona 18 lub 27.

4. W celu usuniecia nadmiaru rozpuszczalnika
wigczy¢ pompy ustawione na prace na niskich
obrotach.

5. Wykona¢ procedure opisang w czesci Procedura
usuwania nadmiaru cisnienia, strona 17 lub 24.

Czyszczenie pomp

1. Wykona¢ procedure opisang w czesci Procedura
usuwania nadmiaru cisnienia, strona 17 lub 24.

2. Wymontowa¢ pompy z ptyty i ramy.

3. Procedury konserwacji i serwisowania opisano
w instrukcji obstugi pompy.
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Czyszczenie plyty podnosnika
I uszczelki

1.

Wykona¢ procedure opisang w czesci Procedura
usuwania nadmiaru cisnienia, strona 17 lub 24.

Utrzymac¢ otwarty doptyw powietrza do podnosnika.

Podnies¢ ptyte podnosnika.

Aby unikng¢ obrazen ciata, podczas pracy pod ptytg
nalezy zawsze ustawi¢ zapadke ogranicznika
recznego w potozeniu Aktywacja.

3. Aktywowacé ogranicznik reczny.

4. Wymontowac uszczelke do napetnienia i uszczelki
narozne z ptyty podnosnika.

5. Oczys¢ uszczelki i ptyte podnosnika zgodnym
ptynem czyszczacym.

6. Natozy¢ duzg ilos¢ smaru na kanat i uszczelki ptyty
podnosnika.

7. Zamontowac uszczelke do napetnienia i uszczelki
narozne na plycie podnosnika. Ustawi¢ uszczelke
do napetnienia w taki sposob, aby spod uszczelki
wprowadzi¢ pod katem w kanat ptyty podnosnika.

332620ZAA

Konserwacja
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Rozwigzywanie probleméw

Rozwigzywanie problemoéw

Problem

Przyczyna

Rozwigzanie

Nie mozna podniesc¢ ani
opusci¢ ptyty podnosnika.

Za niskie cisnienie powietrza
dostarczanego do
podnosnika.

Zwiekszy¢ ci$nienie powietrza RAM UP (Podniesienie
podnos$nika).

Zablokowanie ptyty
podnosnika w obrebie
pojemnika.

1. Oproézni¢ uszczelke.
Ustawi¢ przetacznik SEAL INFLATE (Napetnienie
uszczelki) w pozycji OFF (Wyt.).

2. Ustawi¢ przetacznik w potozeniu RAM UP
(Podnoszenie podnosnika). Po podniesieniu
sprawdzi¢, czy w pojemniku nie ma przeszkod.
Sprawdzi¢ jako$¢ uszczelki.

Nie dziata przynajmniej
jedna pompa.

Za niskie cisnienie powietrza
dostarczanego do pomp.

Zwiekszy¢ cisnienie PUMP (Pompa) do przynajmniej
207 kPa (2,1 bara, 30 psi). Patrz instrukcja obstugi
pompy.

Nie mozna zala¢ pompy lub
dochodzi do kawitacji.

Plyta podnos$nika nie styka
sie z materiatem.

+  Sprawdzi¢ wartos¢ cisnienia SEAL (Uszczelnienie)
i RAM DOWN (Opuszczenie podnosnika).
Dostosowac¢ wartosc¢ tych cisnieh az do uzyskania
wysokiej jakosci uszczelnienia.

+ Patrz czes¢ dotyczaca rozwigzywania probleméw
w instrukcji obstugi pompy.

Pompa zassata worek na
materiat.

Odtaczy¢ doptyw powietrza do pomp, oprozni¢
uszczelke i podnie$¢ podnosnik, aby oczyscic
wlot pompy.

Przedwczesne zuzycie
uszczelki.

Za wysoka wartos¢ cisnienia
SEAL (Uszczelnienie) i RAM
DOWN (Opuszczenie
podnosnika).

Dostosowac¢ wartosc¢ cidnienia SEAL (Uszczelnienie)
i RAM DOWN (Opuszczenie podno$nika) az do
uzyskania wysokiej jakosci uszczelnienia oraz pracy
pompy. Nie poddawac¢ uszczelki dziataniu
nadmiernego cisnienia.

Wyciek materiatu poza
uszczelnienie.

Za wysoka wartos¢ cisnienia
RAM DOWN (Opuszczenie
podnos$nika).

Zmniejszy¢ wartosc¢ cisnienia RAM DOWN
(Opuszczenie podnosnika) i upewni¢ sig, ze
pompy dziatajg prawidtowo.

Nie naprezono worka w
zbiorniku lub nie zatozono
zaciskéw w celu
wygtadzenia $cianek
pojemnika.

Silnie rozciagng¢ worek i zabezpieczy¢ na miejscu.

Nie zatozono uszczelnien
naroznych.

Zamontowac¢ uszczelnienia narozne.

Zostato za duzo materiatu
na spodzie pojemnika.

Sfatdowanie worka na
spodzie pojemnika.

Zmniejszy¢ cisnienie uszczelnienia, upewniajac sie,
ze pozwala to utrzymaé dobre uszczelnienie.
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Serwisowanie

UWAGA: Patrz Rys. 16. Te same cze$ci nie sg
stosowane we wszystkich modelach. Zapoznac¢
sie ze schematem czesci dla posiadanego modelu.

Przed serwisowaniem

Serwisowanie

Wymiana tozysk sitownika
(wszystkie modele)

WAZNA INFORMACJA

Aby unikng¢ uszkodzenia sprzetu, fozyska nalezy
wymienia¢ pojedynczo, po kolei. Nie wolno
demontowacé jednoczesnie wszystkich czterech tozysk.

Aby unikng¢ obrazen ciata, podczas pracy pod ptytg
nalezy zawsze ustawi¢ zapadke ogranicznika
recznego w potozeniu Aktywacja.

1. Wytadowac pojemnik z ramy.

2. Wykona¢ procedure opisang w czesci Procedura
usuwania nadmiaru cisnienia, strona 17 lub
strona 24.

3. Opusci¢ ptyte podnosnika i oprézni¢ uszczelke.

4. QOdtgczyc¢ doptyw powietrza do systemu.

332620ZAA

Patrz Rys. 16.

1. Wykonac¢ czynno$ci opisane w czesci Przed
serwisowaniem, strona 31.

2. Woykreci¢ sruby (409) i podktadki (410), a nastepnie
zdjac¢ tozyska prowadzace sitownik (408) z ptyty
montazowej silnika pneumatycznego (402).

3. Uzywajac $rub (409) i podkiadek (410), zamontowac
tozyska prowadzace sitownika (408) na ptycie
montazowej cylindra pneumatycznego (402).

UWAGA: Otwarty tuk tozysk prowadzacych sitownika
(408) mozna dopasowac do ciegien sitownika
pneumatycznego (4).

4. Powtoérzy¢ czynnosci z punktow 2—3 zgodnie
z potrzebami w celu wymiany dodatkowych
tozysk sitownika.

5. Podnies¢ i opusci¢ ptyte podnosnika, aby sprawdzi¢
tozyska.
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Serwisowanie

Wymiana uszczelki ptyty
podnosnika lub uszczelek
naroznych (wszystkie modele)

Patrz Rys. 16.

1. Wykona¢ czynno$ci opisane w czesci Przed
serwisowaniem, strona 31.

2. W przypadku wymiany samych uszczelek
naroznych (21), bez uszczelki ptyty podnosnika
(501), wymontowac nit (22) i wymieni¢ indywidualnie
kazda uszczelke narozng. Nie wolno jednoczesnie
demontowaé wszystkich 4 uszczelek naroznych gdyz
moze to spowodowac wysuniecie uszczelki ptyty
podnosnika z naleznego jej miejsca. Nalezy uwazac,
aby nie przebi¢ uszczelki ptyty podnosnika. Przejs¢ do
punktu 8.

W przypadku wymiany uszczelki pfyty
podnosnika (501), wymontowac nity (22) i
nastepnie wymontowac wszystkie 4 uszczelnienia
narozne (21). Sprawdzi¢ uszczelnienia narozne pod
katem uszkodzen i wymieni¢ je w razie potrzeby.

T /4
408, 402
409, "
410

\ g

L Lo

4] /{g‘ 21

RYs. 16: Naprawa (przedstawiono model BESA7A)

Odtaczy¢ ztgcze przewodu (29) od przewodu
dostarczania powietrza uszczelniajgcego (14).

Za pomocg tepo zakonczonego narzedzia
wymontowaé uszczelke ptyty podnosnika (501),
uwazajac aby nie uszkodzi¢ uszczelki. Ostroznie
wysunag¢ trzpien pneumatyczny z otworu w ptycie
podnos$nika (502).

Wprowadzi¢ trzpien pneumatyczny nowej uszczelki
(501) w otwoér w plycie podnosnika (502).

Aby unikng¢ przebicia nowej uszczelki, nalezy
zachowac ostroznos¢ podczas wsuwania jej

na miejsce wokot ptyty podnosnika.

Przymocowaé cztery uszczelki narozne (21)
nitami (22).

Podtaczy¢ przewdd podawania powietrza (14)
do ztgcza przewodu (29).

Sprawdzi¢ dziatanie uszczelki, napetniajac ja

i oprozniajac. Sprawdzi¢ szczelnos¢ maski. Po
zatadowaniu pojemnika z materiatem do ramy

nalezy sprawdzi¢, czy nie dochodzi do wycieku
materiatu przez uszczelki i ptyte podno$nika.

. L

29

501 —_|

TI16216a
TI16218a
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Wymiana czujnika
zblizeniowego (wytacznie
modele z elektronicznym
sterowaniem)

Patrz Rys. 17.

1. Wykonaé czynnosci opisane w czesci
Przed serwisowaniem, strona 31.

2. Zaznaczy¢ na wsporniku (B) potozenie czujnika
zblizeniowego (641), aby zagwarantowaé

instalacje nowego czujnika w tym samym miejscu.

Patrz Rys. 17.
UWAGA: Firma Graco zaleca pozostawienie 6,35 mm
(1/4 cala) miejsca miedzy ptytg (15) i czujnikiem
zblizeniowym.

3. Odtaczy¢ kabel od czujnika (641).

4. Wykreci¢ dwie sruby, podktadki blokujace
i przetacznik.

5. Uzywajac srub i podktadek blokujacych,
przymocowaé nowy przetacznik do wspornika (B).

6. Podiaczy¢ przewdd ponownie.

7. Ponownie uruchomi¢ system i sprawdzic,
czy czujnik zblizeniowy dziata prawidtowo.

641

15

TI16238a

RYs. 17: Czujnik zblizeniowy

332620ZAA

Serwisowanie

Serwisowanie panelu
sterowania elektronicznego
(wytacznie modele z
elektronicznym sterowaniem)

N

Wykona¢ czynnosci opisane w czesci Przed
serwisowaniem, strona 31. Przed przystgpieniem do
serwisowania panelu sterowania nalezy skonsultowac
sie z wykwalifikowanym elektrykiem.
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Macierze pomp systemu oprézniania pojemnikéw SaniForce

Macierze pomp systemu oprozniania pojemnikow
SaniForce

Aby ustali¢ numer modelu uzywanego systemu oprézniania pojemnikéw przy uzyciu ponizszych macierzy, nalezy
wybrac¢ szes¢ znakdw opisujacych posiadany system, patrzac od strony lewej do prawej. Pierwsze trzy znaki to
zawsze litery B E S, od ang. Bin Evacuation System (system oprdzniania pojemnikéw). Pozostate trzy znaki
oznaczajg zastosowang pompe, ptyte i uktad sterowania. Aby zamowi¢ czesci zamienne, nalezy zapoznac sie

ze spisem czesci podanym na stronach 38—55.

Pompy 3150 AODD

System Plyta
oprézniania Modut pompy (patrz Uktad sterowania/rama
pojemnikow (patrz strony 38—45) strona 46) (patrz strony 46—56)
BES 3 | SaniForce 3150, zwrotny zawor A | Arena 1 | Uktad sterowania elektronicznego,
kulowy, 2 pompy Allen-Bradley Micrologix, 2
pompy
4 | SaniForce 3150, zwrotny zawor B | Pallecon | 3 | Ukiad sterowania recznego, 2
klapowy, 2 pompy pompy
8 | SaniForce 3150, 3A, zwrotny zawor F | GoodPak
kulowy, 2 pompy MB5
P | Sklejka

Dostepne konfiguracje*

Model |Pompa Tarcza zewnetrzna |Uktad sterowania/rama

BES3P1 |Zawor zwrotny Sklejka Elektroniczny
kulowy 3150

BES3P3 |Zawor zwrotny Sklejka Recznie
kulowy 3150

BES4P3 |Klapowy zawor Sklejka Recznie
zwrotny 3150

BES3A1 |Zawor zwrotny Arena Elektroniczny
kulowy 3150

BES4A1 |Klapowy zawor Arena Elektroniczny
zwrotny 3150

BES8B3 | Kulowy zawor Pallecon Recznie
zwrotny 3150 3A

BES3F3 |Kulowy zawor GoodPak MB5 Recznie
zwrotny 3150 3A

*

produktow firmy Graco.
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W przypadku zapotrzebowania na niewymieniong konfiguracje nalezy skontaktowac sie z dystrybutorem

332620ZAA



Pompy tiokowe

Macierze pomp systemu oprézniania pojemnikéw SaniForce

System
oproézniania
pojemnikow

Modut pompy
(patrz strony 38—45)

Plyta
(patrz strona 46)

Uktad sterowania/rama
(patrz strony 46—56)

BES 5:1 SaniForce, 1 | Pojemnik 330 Arena A | Uktad sterowania elektronicznego,
podwajny zawor kulowy, Allen-Bradley Micrologix,
2 pompy 2 pompy
5:1 SaniForce, 3 | Chep B | Ukfad sterowania elektronicznego,
podwojny zawor kulowy, Allen-Bradley Micrologix,
4 pompy 4 pompy
5:1 SaniForce, 4 | Ceva Pallecon, C | Ukiad sterowania recznego,
ttok zalewajacy, 2 pompy 2 pompy, 5:1 2 pompy
6:1 SaniForce, 5 | Ceva Pallecon, D | Uktad sterowania recznego,
ttok zalewajacy, 2 pompy 2 pompy, 12:1 4 pompy
12:1 SaniForce, 6 | Pojemnik Arena, F | Uktad sterowania elektronicznego,
ttok zalewajacy, 2 pompy 4 pompy Allen-Bradley Contrologix,
2 pompy
12:1 SaniForce, 7 | Sklejka
ttok zalewajacy, 4 pompy
9 | TNT
A | Pojemnik Caliber 315
Buckhorn, 2 pompy
B | Pojemnik Goodpack
MBS, 2 pompy
C | Pojemnik KC

Dostepne konfiguracje*

Model |Pompa Tarcza zewnetrzna |Uklad sterowania/rama
BESA4C |5:1, 2 pompy Ceva Pallecon Recznie
BESAAC |5:1, 2 pompy Buckhorn Recznie
BESA7A |5:1, 2 pompy Sklejka Elektroniczny, Micrologix
BESA7C |5:1, 2 pompy Sklejka Recznie
BESAT7F |5:1, 2 pompy Sklejka Elektroniczny, Contrologix
BESB7B |5:1, 4 pompy Sklejka Elektroniczny, Micrologix
BESB7D |5:1, 4 pompy Sklejka Recznie
BESCCC |5:1, 2 pompy Pojemnik KC Recznie
BESDBC |6:1, 2 pompy Goodpack MB5 Recznie
BESE1A [12:1, 2 pompy |Arena Elektroniczny, Micrologix
BESE1C |12:1, 2 pompy |Arena Recznie
BESE5C [12:1, 2 pompy |Ceva Pallecon Recznie
BESE7C [12:1, 2 pompy |Sklejka Recznie
BESEAC |12:1, 2 pompy |Buckhorn Recznie
BESF6B |12:1, 4 pompy |Arena Elektroniczny, Micrologix
BESF6D |12:1, 4 pompy |Arena Recznie
BESF7B [12:1, 4 pompy |Sklejka Elektroniczny, Micrologix
BESF7D [12:1, 4 pompy |Sklejka Recznie
BESF9B [12:1,4 pompy |TNT Elektroniczny, Micrologix
BESFOD |12:1,4 pompy |TNT Recznie

*

332620ZAA

W przypadku zapotrzebowania na niewymieniong konfiguracje nalezy skontaktowac
sie z dystrybutorem produktéw firmy Graco.
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Czesci wspdine systemu oprézniania pojemnikéw SaniForce

Czesci wspolne systemu oprozniania pojemnikow

Opis

SILOWNIK, pneumatyczny; stal
nierdzewna

PRZEWOD, polietylen; srednica
zewn. 12 mm (1/2 cala)

(17,5 m (35 stop))

NAKRETKA,; 3/4-10; Nylock
OPASKA, kablowa

(nie pokazano)

OPASKA, kablowa

(nie pokazano)

PROWADNICA, z boku skrzynki
SPREZYNA; stal nierdzewna
PODKLADKA; 19 mm (3/4 cala);
stal nierdzewna; 47,6 mm
(1,875 cala)

KOLKO SAMONASTAWNE; stal
nierdzewna; nr 125; 43,18 mm
(1,75 cala)

PRZEWOD, poly-flo

(3 m (10 stop))

L OZYSKO, oporowe; PTFE
PODKLADKA, oporowa; stal
nierdzewna

SRUBA, nasadowa, z tbem
szesciokatnym

PODKLADKA, zabezpieczajaca;
15,875 mm (5/8 cala); stal
nierdzewna

SRUBA, nasadowa, z tbem
szesciokatnym

USZCZELKA, narozna

NIT; 9,525 mm (3/8 cala) x

63,5 mm (2 i 1/2 cala); stal
nierdzewna

Zt ACZE, kolanko, przewodu
PODKLADKA, sprezyny,
zatrzaskowej

SRUBA, kotpak

SMAR

SaniForce
Nr ref.Nr kat.
4 15K301
6 590570
7 514334
8 103473
9 103546
10 626520
11 514819
12 514332
13 551274
14 590385
16 625595
17 625596
18 514331
19 551363
20 513386
21 15F205
22 551691
26 512684
28 107542
29 112944
32 070303
36

Liczba

1

*

10
12

12

22

& B AN *

N

e

=~ AN

Nr ref.Nr kat.
33 C78216
36 111265
37 949412
38 625988
39 626046
40 249064
43 16D911
44 15G112
45 15G113
46 15D008
47 15F979
48 15F988
51A C14043
53 104034
60 16D899
61 16D895
62 16D913
63 16D914
64 16D912
65 113003

A Naklejki o niebezpieczeristwie podczas wymiany
i ostrzegawcze, przywieszki i karty dostepne sg

bezpfatnie.

Opis

ZACISK, ty-rap

SMAR, do przewodow

(nie pokazano)

ZACISK, na worek

(nie pokazano); nie stosowac
z modelem BESCCC
PRZEWOD, rurkowy

(nie pokazano); nie stosowac
z modelem BESCCC
POJEMNIK, narozny

(nie pokazano)

LACZNIK

WSPORNIK, ogranicznika
UCHWYT, ogranicznika
ZAPADKA, ogranicznika
SRUBA; 3/8-16; stal nierdzewna
SRUBA, z tbem stozkowym,
krzyzakowa

NAKRETKA samoblokujaca,
szesciokatna

ETYKIETA, ostrzezenie
PODKLADKA

WSPORNIK, uchwytu
ogranicznika

ZAPADKA

SRUBA, teb $cigty

SRUBA, teb soczewkowy
ELEMENT DYSTANSOWY,
ogranicznika

SRUBA, z tbem gniazdowym

Liczba

2
2

4

RGN N N AN A N

E NNN -
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Czesci wspdine systemu oprézniania pojemnikéw SaniForce

Czesci wspolne systemu oprézniania pojemnikéw SaniForce
(przedstawiono model BESA7A)

10 S
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dIRN

TI16217a / 7
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Moduty pomp

Moduty pomp

Modele 24G560 i 24G968, modut pompy 5:1 SaniForce z podwdjna
kulka (2 pompy)

408\

409, 410

402

LY

Q 406, 407

Nr ref. Nr kat.

401

402
403

404

405
406
407
408

409

410
411

38

24G742

16E388
513490

16G494
16G208

551365

16D246
16D245
625752

104119

170772
551364

TI16539a

Opis
POMPA, 5:1 SaniForce;
patrz instrukcja 3A0734
PLYTA, montazowa silnika
KOLANKO; 5 cm (2 cale); stal
nierdzewna
PRET, montazowy silnika
Uzywany w modelach
BESA4_
Uzywany w modelach
BESA7_
SRUBA, z tbem szesciokatnym;
3/4-10 x 50,8 mm (2 cale)
USZCZELKA, 15,24 cm (6 cali)
ZACISK, 15,24 cm (6 cali)
L OZYSKO, prowadzace
cylindra
SRUBA, nasadowa, z tbem

szesciokatnym; 1/4-20 x 22 mm
(7/8 cala); stal nierdzewna

PODKLADKA, zwykta

PODKLADKA,
zabezpieczajaca; 19 mm
(3/4 cala); stal nierdzewna

Liczba

1
2

o] AN N

N oo

404

TI16538a

Nr ref. Nr kat.

412
413
414

415

416
423
424

426

500984
512332

16F384

16A942
101818
512914

423

425

424

TI16540a

Opis
ZACISK, 5 cm (2 cale),
Tri-Clamp

USZCZELKA, zacisk S-clamp;
buna-N

ZACISK, do weza drenazu
silnika pneumatycznego
(nie pokazano)

ZL ACZE, wlotu powietrza,
1/2 np x 1/2 ptc

Zt ACZE, weza wylotowego
ZACISK, weza

TELUMIK, polietylenowy,

2,54 cm (1 cal) npt

WAZ, wylotowy, 1,8 m (6 stop)
WAZ, drenaz silnika
pneumatycznego,

1,8 m (6 stdp) (nie pokazano)

Liczba
4

4

332620ZAA



Moduty pomp

Model 24P829, modut pompy 5:1 SaniForce z tlokiem zalewania

(2 pompy)

409, 410 402

408\

N

L

406, 407

Nr ref. Nr kat.

401

402
403

405

406
407
408

409

410
411

24R233

16E388
513490

551365

16D246
16D245
625752

104119

170772
551364

332620ZAA

Ti20068b

Opis

POMPA, 5:1 SaniForce;
patrz instrukcja 3A0734
PLYTA, montazowa silnika
KOLANKO; 5 cm (2 cale);
stal nierdzewna

SRUBA, z tbem
szesciokatnym; 3/4-10 x
50,8 mm (2 cale)
USZCZELKA, 15,24 cm (6 cali)
ZACISK, 15,24 cm (6 cali)
L OZYSKO, prowadzace
cylindra

SRUBA, nasadowa, z tbem
szesciokatnym; 1/4-20 x
22 mm (7/8 cala); stal
nierdzewna

PODKEADKA, zwykta

PODKLADKA,
zabezpieczajgca; 19 mm
(3/4 cala); stal nierdzewna

405, 411

Liczba

2

-_—

A NN

(o]

Nr ref.
412

413
414

415

416
423
424

425
426

%41 3
403

Ti20070b

412,413
Ti20069b
Nr kat. Opis Liczb
500984 ZACISK, 5 cm (2 cale),
Tri-Clamp
512332 USZCZELKA, zacisk S-clamp;
buna-N
----- ZACISK, do weza drenazu
silnika pneumatycznego
(nie pokazano)
16F384 ZtACZE, wlotu powietrza,
1/2 np x 1/2 ptc
16A942 Zt ACZE, weza wylotowego
101818 ZACISK, weza
512914 TLUMIK, polietylenowy,
2,54 cm (1 cal) npt
----- WAZ, wylotowy, 1,8 m (6 stdp)
----- WAZ, drenaz silnika

pneumatycznego,
1,8 m (6 stdp) (nie pokazano)

a
4

4

N

NN N BN
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Moduty pomp

Model 24G561, modut pompy 5:1 SaniForce z podwdéjnym zaworem

kulowym (4 pompy)

402

Fy

406, 407

Nr ref. Nr kat.

401

402
403

404
405

406
407
408

409

410
411

40

24G742

16G201
513490

16G208
551365

16D246
16D245
625752

104119

170772
551364

E 424

\401

G
o

TI16541a

Opis

POMPA, 5:1 SaniForce;
patrz instrukcja 3A0734
PLYTA, montazowa silnika
KOLANKO; 5 cm (2 cale);
stal nierdzewna

PRET, montazowy silnika
SRUBA, z tbem
szesciokatnym; 3/4-10 x
50,8 mm (2 cale)
USZCZELKA, 15,24 cm (6 cali)
ZACISK, 15,24 cm (6 cali)
L OZYSKO, prowadzace
cylindra

SRUBA, nasadowa, z tbem
szesciokatnym; 1/4-20 x 22 mm
(7/8 cala); stal nierdzewna
PODKLADKA, zwykta
PODKLADKA,
zabezpieczajgca; 19 mm
(3/4 cala); stal nierdzewna

Liczba

A

N

(o]

TI16542a

Nr ref. Nr kat.

412

413

414

415

416
423
424

426

500984

512332

16F384

16A942
101818
512914

Opis

ZACISK, 5 cm (2 cale),
Tri-Clamp

USZCZELKA, zacisk S-clamp;
buna-N

ZACISK, do weza drenazu
silnika pneumatycznego
(nie pokazano)

Zk ACZE, wlotu powietrza,
1/2 np x 1/2 ptc

Zt ACZE, weza wylotowego
ZACISK, weza

TLUMIK, polietylenowy,

2,54 cm (1 cal) npt

WAZ, wylotowy, 1,8 m (6 stop)
WAZ, drenaz silnika
pneumatycznego, 1,8 m

(6 stop) (nie pokazano)

332620ZAA
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Moduty pomp

Model 24P815, modut pompy 6:1 SaniForce z tlokiem zalewania

(2 pompy)
408 409, 410 402
R

Nr
ref.
401

402
403

404
405

406
407
408

409

410
411

Nr kat.
24D659

16E388
51A796

167894
551365

16D246
16D245
625752

104119

170772
551364

332620ZAA

401

TI20996a

Opis

POMPA, 6:1 SaniForce;

patrz instrukcja 3A0733
PLYTA, montazowa silnika
KOLANKO; 5 cm (2 cale); stal
nierdzewna

PRET, montazowy silnika
SRUBA, z tbem szeéciokatnym;
3/4-10 x 50,8 mm (2 cale)
USZCZELKA, 15,24 cm (6 cali)
ZACISK, 15,24 cm (6 cali)
LOZYSKO, prowadzace
cylindra

SRUBA, nasadowa, z tbem

szesciokatnym; 1/4-20 x 22 mm
(7/8 cala); stal nierdzewna

PODKLADKA, zwykta

PODKLADKA,
zabezpieczajaca; 19 mm
(3/4 cala); stal nierdzewna

Liczba

NN N —

NN

Nr
ref.
412

413
414
415

416
423
424

425
426

TI20997a

Nr kat.
118598

16D169

16F384

16A942
101818
512914

Ti20998a

Opis

ZACISK, 3,81 cm (1,5 cala),
Tri-Clamp

USZCZELKA, buna-N

ZACISK, do weza drenazu
silnika pneumatycznego
(nie pokazano)

Zt ACZE, wlotu powietrza,

1/2 np x 1/2 ptc

ZLACZE, weza wylotowego
ZACISK, weza

TLUMIK, polietylenowy,

2,54 cm (1 cal) npt

WAZ, wylotowy, 1,8 m (6 stop)
WAZ, drenaz silnika
pneumatycznego, 1,8 m (6 stop)
(nie pokazano)

Liczba
4

4
2

N BN

NN

41



Moduty pomp

Model 249488, 24E441 i 24C125, modut pompy 3150 SaniForce
z kulowym zaworem zwrotnym (2 pompy)

409, 410

402

VAV

403

Nr ref. Nr kat.

401

402

403
404
405

406
407
408

42

248273

24E440

24C124

15E473

16E157

15E477
15K216
551364

510490
15H460
625752

404

403

406, 407

Opis

POMPA, o wysokim standardzie
sanitarnym SaniForce, kulowy
zawor zwrotny; do modutu
249488, patrz instrukcja obstugi
nr 310622

POMPA, o wysokim standardzie
sanitarnym SaniForce, kulowy
zawor zwrotny; do modutu
24E441, patrz instrukcja obstugi
nr 310622

POMPA, o wysokim standardzie
sanitarnym SaniForce, kulowy
zawor zwrotny; do modutu
24C125, patrz instrukcja obstugi
nr 310662

PLYTA, prowadzgca; do modutu
249488 i24C125

PLYTA, prowadzaca; do modutu
24E441

WSPORNIK, pompy
KONCOWKA, drazka
KOLANKO; sredn. zewn. rurki
1/2-14 npt (m) x 13 mm (1/2 cala);
nylon

TRI-CLAMP, 10,16 cm (4 cale)
USZCZELKA, zacisku tri-clamp
£ OZYSKO, prowadzace cylindra

Liczba
2

Nr ref.
409

410
411

412
414

415

416

417
418

419

Nr kat.
104119

170772

514334

512684
500263

171439

551298

101818
512914

551297

Opis Liczba
SRUBA, nasadowa, z tbem 8
szesciokatnym; 1/4-20 x 22 mm
(7/8 cala); stal nierdzewna
PODKLEADKA, zwykta 8
PODKLADKA, zabezpieczajaca; 2
19 mm (3/4 cala); stal nierdzewna
NAKRETKA; 3/4-10; Nylock 2
KOLANKO; 3/4-14 npt x 38 mm 2
(1,5 cala), stal nierdzewna 304
ZE ACZKA WKRETNA; 1-11,5 npt 2
x 3/4-14 npt, stal nierdzewna 303
ZELACZKA, przewodu, 32 mm 4
(1-1/4 cala)
ZACISK, weza 4
TLUMIK, polietylenowy, 2
2,54 cm (1 cal) npt
WAZ, 32 mm (1-1/4 cala); 2
50,8 cm (20 cali)

332620ZAA



Moduty pomp

Model 249489, modut pompy 3150 SaniForce ze zwrotnym zaworem
klapowym (2 pompy)

409, 410

402

408\m‘& L Eu'/405, 411

403

404

403

401 o

406, 407

Nr ref. Nr kat.

401

402
403
404
405
406
407

408

409

410

248274

15E473
15E477
15K216
514334
510490
15H460

625752

104119

170772

332620ZAA

Opis

POMPA, o wysokim
standardzie sanitarnym
SaniForce, klapowy zawor
zwrotny; patrz instrukcja
obstugi nr 310622

PLYTA, prowadzaca
WSPORNIK, pompy
KONCOWKA, drazka
NAKRETKA,; 3/4-10; Nylock
TRI-CLAMP, 10,16 cm (4 cale)
USZCZELKA, zacisku
tri-clamp

£OZYSKO, prowadzace
cylindra

SRUBA, nasadowa, z tbem
szesciokatnym; 1/4-20 x

22 mm (7/8 cala); stal
nierdzewna

PODKLADKA, zwykta

Liczba

A BADNNODDN -

N

Nr ref.
411

412

414

415

416

417
418

419

412

Nr kat.
551364

512684

500263

171439

551298

101818
512914

551297

Opis

PODKLADKA,
zabezpieczajaca; 19 mm

(3/4 cala); stal nierdzewna
KOLANKO; $redn. zewn. rurki
1/2-14 npt (m) x 13 mm

(1/2 cala); nylon

KOLANKO; 3/4-14 npt x

38 mm (1,5 cala), stal
nierdzewna 304

ZEACZKA WKRETNA,;
1-11,5 npt x 3/4-14 npt,

stal nierdzewna 303

ZL ACZKA, przewodu, 32 mm
(1-1/4 cala)

ZACISK, weza

TLUMIK, polietylenowy,

2,54 cm (1 cal) npt

WAZ, 32 mm (1-1/4 cala);
50,8 cm (20 cali)

Liczba

2
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Moduty pomp

Model 24G564 i 24G969, modut pompy 12:1 SaniForce z tlokiem

zalewania (2 pompy)

408 409,

410 402

Syl

Nr ref. Nr kat.

401

402
403

404

405

406

407

408

409

44

24F625

16E388
513490

16G208
16G494
551365

16D246

16D245

625752

104119

401

412,413

= 403

TI16240a

Opis
POMPA, 12:1 SaniForce;
patrz instrukcja 3A0735
PLYTA, montazowa silnika
KOLANKO; 5 cm (2 cale);
stal nierdzewna
PRET, montazowy silnika
Model 246564
Model 24G969
SRUBA, szesciokatna;
3/4-10; stal nierdzewna
USZCZELKA, 15,24 cm

(6 cali), o wysokim standardzie
sanitarnym

ZACISK, 15,24 cm (6 cali),
0 wysokim standardzie
sanitarnym

L OZYSKO, prowadzace
cylindra

SRUBA, nasadowa, z tbem
szesciokatnym; 1/4-20 x
22 mm (7/8 cala); stal
nierdzewna

417

405, 411

412, 413 %

Liczba

2

1
2

404

423

425

423
424

TI16239a

Nr ref. Nr kat.

410

411

412

413

414

415

416
423
424

425
426

170772

551364

500984

512332

16F384

16A942
101818
512914

TI16241a

Opis

PODKELADKA, zwykta
PODKLADKA,
zabezpieczajgca; 19 mm

(3/4 cala); stal nierdzewna
ZACISK, 5 cm (2 cale),
Tri-Clamp

USZCZELKA, zacisk S-clamp;
buna-N

ZACISK, do weza drenazu
silnika pneumatycznego
(nie pokazano)

Zt ACZE, wlotu powietrza,
1/2 np x 1/2 ptc

Zt ACZE, weza wylotowego
ZACISK, weza

TLUMIK, polietylenowy,

2,54 cm (1 cal) npt

WAZ, wylotowy, 1,8 m (6 stop)
WAZ, drenaz silnika
pneumatycznego, 1,8 m

(6 stop) (nie pokazano)

332620ZAA

Liczba

8
2



Nr kat. 24G566 i 24G970, modut pompy 12:1 SaniForce z tlokiem

zalewania (4 pompy)

408

Nr ref.
401

402
403

404

405
406

407

408
409

409, 410 402

Moduty pomp

405, 411

Nr kat.
24F625

16G201
513490

16G208
16G494
551365

16D246

16D245

625752
104119

332620ZAA

Opis

POMPA, 12:1 SaniForce;

patrz instrukcja 3A0735

PLYTA, montazowa silnika

KOLANKO; 5 cm (2 cale);

stal nierdzewna

PRET, montazowy silnika
Model 24G566

. Model 24G970

SRUBA, szesciokatna;

3/4-10; stal nierdzewna

USZCZELKA, 15,24 cm (6 cali),

o wysokim standardzie

sanitarnym

ZACISK, 15,24 cm (6 cali),

o wysokim standardzie

sanitarnym

LOZYSKO, prowadzace

cylindra

SRUBA, nasadowa, z tbem

szesciokatnym; 1/4-20 x 22 mm

(7/8 cala); stal nierdzewna

TI16243a

Nr ref. Nr kat.

410
411
412
413
414

415

416
423
424

425
426

170772
551364
500984
512332

16F384

16A942
101818
512914

Opis

PODKELADKA, zwykta
PODKLADKA,
zabezpieczajaca; 19 mm
(3/4 cala); stal nierdzewna
ZACISK, 5 cm (2 cale),
Tri-Clamp

USZCZELKA, zacisk S-clamp;
buna-N

ZACISK, do weza drenazu
silnika pneumatycznego
(nie pokazano)

Zk ACZE, wlotu powietrza,
1/2 np x 1/2 ptc

Zt ACZE, weza wylotowego
ZACISK, weza

TLUMIK, polietylenowy,
2,54 cm (1 cal) npt

WAZ, wylotowy, 1,8 m (6 stop)
WAZ, drenaz silnika
pneumatycznego, 1,8 m

(6 stdp) (nie pokazano)

TI16244a

Liczba

N
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Uszczelka do napetnienia, ptyta, ramy i uktady sterowania

Uszczelka do napetnienia, ptyta, ramy i ukiady

sterowania
Uktady Uktady
Uszczelka do sterowania |sterowania Czujnik
napetnienia* |Ptyta Rama powietrza |elektronicznego |Tréjnik zblizeniowy

Model (nrref. 501) |(nrref. 502) |(nrref. 602) |(nrref. 603) |(nrref. 624 i 625) |(nrref. 631) |(nrref. 641)
BESA7A 514984 16E391 15E339 949949 15H145 | - 249493
BESATF 514984 16E391 15E339 949949 154902 | - 249493
BESB7B 514984 16E397 570192 570193 15H145 | ——- 249493
BES3A1 551413 15U256 15E339 949949 15H145 | - 249493
BES3P1 514984 15E348 15E339 949949 15H145 | - 249493
BES4A1 551413 15U256 15E339 949949 15H145 | - 249493
BESE1A 551413 16E393 15E339 949949 15H145 | - 249493
BESF6B 551413 16E395 570192 570193 15H145 | - 249493
BESF9B 116464 16E396 570192 570193 15H145 | - 249493
BESA4C 16A383 16E392 15E339 15E523 | - | e e
BESA7C 514984 16E391 15E339 15E523 | = —— | e -
BESAAC | 514984 16M012 15E339 156523 | = -—— | | -
BESB7D 514984 16E397 570192 15M343 | | e e
BESCCC | 16X394 16U774 16U789 15B523 | | e e
BES3F3 16D785 16D808 16D826 15E523 | = -—— | e -
BES3P3 514984 15E348 15E339 156523 | = -—— | e -
BES4P3 514984 15E348 15E339 15E523 | | e e
BES8B3 16A383 16A381 15E339 15B523 | - | = e
BESDBC | 16D785 16T895 16D826 15523 | = - | = -
BESE1C 551413 16E393 15E339 15E523 | @ - | = -
BESE5C 16A383 16E392 15E339 156523 | - | e e
BESE7C 514984 16E391 15E339 15523 | | e e
BESEAC | 514984 16M042 15E339 15E523 | = —— | e -
BESF6D 551413 16E395 570192 15M343 | = - 513226 | = -
BESF7D 514984 16E397 570192 15M343 | = - 513226 | = -
BESF9D 116464 16E396 15E339 15M343 | = - 513226 | = -

* Oznacza zalecang czg$¢ zamienna.
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Uszczelka do napetnienia, ptyta, ramy i uktady sterowania

Nr kat. 15E523, panel sterowania recznego dla 2 pomp

Nr ref.

2 16F637
3 16F572
512896

at
5t

61
a1

8t
o1

10t
111

332620ZAA

B

&“&& :

0 = Wif\

e
O

Opis

OBUDOWA, z tylnym panelem
Pozycja

ETYKIETA, instruktazowa
REGULATOR

MANOMETR, 1,1 MPa

(11 bardéw, 160 psi)
ZAWOR, kontrolny, 3/8 cala
ZAWOR, sterujacy,
pneumatyczny, 3-pozycyjny
ZAWOR, sterujacy,
pneumatyczny
PRZELACZNIK, 3-pozycyjny
REGULATOR

ZAWOR, sterujacy,
pneumatyczny

Liczba

=N i S SN G

—_

Nr ref. Nr kat.

12t
13t
14t
15t

16t
171

18t
19t
20
21

T

ti22760a

Opis

PRZELACZNIK,
pneumatyczny, 2-pozycyjny
ZLACZE, zbiorcze, 3/4 cala
NPT

ZkL ACZE, zbiorcze, przewodd
3/4 cala

ZLACZE, zbiorcze, przewdd
1/2 cala

TLUMIK, 1/2 cala NPT
PRZEWOD, sredn. zewn.
1/2 cala

PRZEWOD, $redn. zewn.
3/8 cala

PRZEWOD, sredn. zewn.
5/32 cala

510073 ZLACZKA, wkretna,

szesciokatna

512485 ZAWOR, kulowy; stal

nierdzewna

Nie sprzedawane oddzielnie

Nie pokazano

Liczba
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Uszczelka do napetnienia, ptyta, ramy i uktady sterowania

Nr kat. 15E523, schemat uktadu pneumatycznego panelu

sterowania recznego dla 2 pomp

SCHEMATIC
[ 1
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Uszczelka do napetnienia, ptyta, ramy i uktady sterowania

Nr kat. 15M343, panel sterowania recznego dla 4 pomp

i ht 1 |

Opis

Zk ACZE ZBIORCZE, 1/2 npt FBE
Zk ACZE ZBIORCZE, 1/2 npt(f) x
1/2 tod

ZL ACZE ZBIORCZE, 1/4 npt FBE
GRODZA, z mosigdzu, 3/4 npt
TLUMIK, 1/2 NPT

MANOMETR, 0—1,1 MPa

(0—11 baréw, 0-160 psi)
ZAWOR, 2-pozycyjny, 3-portowy
Pozycja

ETYKIETA, z instrukcjami

Nie sprzedawane oddzielnie.

(o] o] .
//
[
I=
[
In
o O T ™ T T [nJ
20
d ]
0
i
ti12839a
Nrref. Nrkat. Opis Nrref. Nrkat.
1 e SZAFKA, sterowania 12t -
2 PODPLYTA 13t
3t REGULATOR, pneumatyczny,
porty 1/2 cala 14t
7/ — REGULATOR, pneumatyczny 15t -
0—0,17 MPa (0—1,72 bara, 16t -
0—25 psi) 17t -
5 - MANOMETR, 0—0,68 MPa
(0—6,89 baréw, 0-100 psi) 18t -
6t - MANOMETR, 0—0,68 MPa 19 16F637
(0—6,89 baréw, 0-30 psi) 20 17B758
V4 D PRZELACZNIK, 3-pozycyjny
8t - PRZELACZNIK, 2-pozycyjny
9% 0 PRZYCISK, chwilowy
10t - ZAWOR, pneumatyczny, ;
3-kierunkowy T Nie pokazano
(s WSPORNIK, czujnika

332620ZAA
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Uszczelka do napetnienia, ptyta, ramy i uktady sterowania

Nr kat. 15M343, schemat uktadu pneumatycznego panelu

sterowania recznego dla 4 pomp

Sw1

LAV

TO PUMP 1

> 1/2" 0.D. TUBE

TO PUMP 2

> 4/2" 0.D. TUBE

AIR SUPPLY

< 3/4" NPT(F)

TO PUMP 3

> 1/2" 0.D. TUBE
T0 PUMP 4

> 1/2" 0.D. TUBE

AR SUPPLY

< 3/47 NPT(F)

TO SEAL

FRS

SW3A

3
éGAs

>4/4* 0.0. TUBE

TO SEAL BLOW OFF

FR8

>1/4” 0.D. TUBE

L*J’é GA8

SV3
SW3B

> RAM DOWN
1/2" 0.D. TUBE

50

PB2

> RAM UP
1/2" 0.D. TUBE

I—D EXHAUST

332620ZAA



Uszczelka do napetnienia, ptyta, ramy i uktady sterowania

Nr kat. 949949, panel sterowania pneumatycznego dla 2 pomp

46  Szczego6tD Szczegot F Szczegot K
=
\ T Szczegot G
85
Szczeg6t A 110 I
T 111 83
87 CROM®
o Q] |0
O Q] |0
O Q| |0
o Q] |O
"
Szczegot B §§ § 86
T o o[ 1o
O Q| |0
o Q] |0
O Q| |0
O Q] |0
~5EEG
1i10507b ﬂ
Szczegot B
119, 120 98
. Szczegot J
Szczegot H 29 5
Szczegot C zczegot E
37
42 56 37 63 36116 4238 63 38 36 116 40
Szczegot K

| = 71
71— -
Szczegét J
33 122 121 71 34 34 1i10517b

N\

Szczegét C-E, strona 55
Szczegét F-H, strona 56

Szczegot A

949949 2
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Uszczelka do napetnienia, ptyta, ramy i uktady sterowania

Nr kat. 949949, panel sterowania pneumatycznego dla 2 pomp

Nr ref. Nr kat.

9

10
11
22
24
25
26
27
28
29

30

31

59
60

61
62
63
65
66

67
68

52

598140
598095
590385
514019
514711
514676
104765
513937
110318
110319

104267

108190
503080
513795
103475
172124
158491
512905
100206
100730
114111
C19391
598449
513420
626399

104632
114110

162449
155541
100840
599248
599246
510220
501014

100721
156823

Opis

Zt ACZE, kolanko; przewod
5/32 cala x 1/8 npt(m)
PRZEWOQOD, nylonowy; $redn.
zewn. 5/32 cala

PRZEWOD, poly-flo; sredn.
zewn. 3/8 cala

Zk ACZE, zaciskowe
ZESTAW, plyta koricowa
ZAWOR, pneumatyczny;

24 V DC; stos 4-kierunkowy
KOREK, rurki
PRZELACZNIK, cisnienia
REGULATOR, pneumatyczny;
1/4 npt

MANOMETR, cisnienia
powietrza; 1/8 npt
REGULATOR, pneumatyczny
0—0,86 MPa (0—8,61 bara,
0—125 psi)

MANOMETR, cisnienia
powietrza

ZAWOR, kontroli przeptywu
powietrza

Zt ACZE, korbowodu
TEOWNIK, rura; 1/2 nptf
ZEACZKA WKRETNA,
regulator; 3/8 x 1/2 npt

Zt ACZKA wkretna; 1/2 npt
Zk ACZKA, zbiorcza; 1/2 npt
TULEJA, rury; 1/2 x 1/4 npt
TULEJA; 3/8 x 1/8 npt

Zt ACZE; przewdd 1/2 cala x
1/2 nptf

Zt ACZE, kolankowe; przewéd
1/4 cala x 1/4 nptm

ZL ACZE ZBIORCZE, taczace
KABEL, 18 AWG; niebieski
OBUDOWA

ZAWOR, sterujacy

ZL ACZKA, kolankowa,
obrotowa; przewdd 1/2 cala x
1/2 nptf

ZEACZKA, redukcyjna, wkretna
DWUZLACZKA, obrotowe, 90°;
1/4 npt x 1/4 npsm
KOLANKO, jednowkretne;
1/4 npt(m) x 1/4 npt(f)

Zt ACZE, teownika; przewod
1/2 cala x 1/2 nptm

Zk ACZE, teownika; przewod
1/4 cala x 1/4 npt

ZAWOR, pneumatyczny,
4-kierunkowy; 1/4 npt
SILOWNIK, pneumatyczny;
1/8 npt

ZASLEPKA, rury; 1/4 nptf
DWUZLACZKA, obrotowa;
1/4 npt

Liczba
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Nr ref. Nr kat.

69

70
71
72
73
74
76
77

78

79
80

81

82
83
84

85
86
87
98
108
110
111

112
115

116

117
119
120
121
122
123

124
125

126
128

598141

103831
512912
158683
551143
100737
156971
590570

590332

104984
598447

206197

106389
112445
112446

514014
112444
112443
513884
105171
100527
626141

100030
151519

155470
100055
514023
514024
512484
114373
15H252

065161
112512

15H255
112513

Opis

Zk ACZE, teownika,
pneumatyczne; 5/32 x 1/8 npt
SRUBA; 10—32 UNF
TLUMIK, polietylen
KOLANKO, 90°; 1/2 x 1/2 npt
POMPA, podcisnienia
ZASLEPKA, rury; 1/2 nptf

Zt ACZKA WKRETNA, krotka
PRZEWOD, polietylenowa;
srednica zewn. 12 mm

(1/2 cala)

PRZEWOD, poly-flo; sredn.
zewn. 1/4 cala

RURA, teownik; 1/4 nptf

Zt ACZE, przewodu; przewdd
3/8 cala x 1/4 npt
REGULATOR, pneumatyczny
0—0,86 MPa (0—8,61 bara,
0—125 psi)

SRUBA; 10—32 UNF
OSLONA, zacisku koncowego
BLOKADA, koniec po stronie
zacisku

SZYNA, montazowa

BLOK, zaciskéw, 2 przewodniki
BLOK, zaciskéw, uziemienia
GNIAZDO, 14-stykowe
SRUBA; 1/4-20 UNC-2A
PODKLADKA

ELEMENT DYSTANSOWY,
zaworu sterujgcego

TULEJA; 1/8 x 1/4 npt
ZEACZKA WKRETNA,
redukcyjna; 1/8 x 1/4 npt
DWUZLACZKA, obrotowe, 90°;
1/2 npt x 1/2 npsm
SRUBOKRET; nr 6

SRUBA; 4-40 UNC
NAKRETKA; 4-40 UNC
ZAWOR, kulowy; stal
nierdzewna

Zk ACZKA, wkretna,
szesciokatna

ZL ACZE, zworka, blok
zaciskow

DRUT, powlekany miedzig
TULEJKA OZNACZNIKOWA,
kabla, pomaranczowa
ZNACZNIK, bloku zaciskow,
pusty

TULEJKA OZNACZNIKOWA,
kabla, biata

* Wigzka przewodoéw/kabli

Liczba
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Uszczelka do napetnienia, ptyta, ramy i uktady sterowania

Nr kat. 570193, panel sterowania pneumatycznego dla 4 pomp
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Uszczelka do napetnienia, ptyta, ramy i uktady sterowania

Nr kat. 570193, panel sterowania pneumatycznego dla 4 pomp

Nr ref. Nr kat.

9

10
11
22
24
25
26
27
28
29

30

31

59
60

61
62
63
65
66

67
68

54

598140
598095
590385
514019
514711
514676
104765
513937
110318
110319

104267

108190
503080
513795
103475
172124
158491
512905
100206
100730
114111
C19391
598449
513420
626658

104632
114110

162449
155541
100840
599248
599246
510220
501014

100721
156823

Opis

ZL ACZE, kolanko; przewod
5/32 cala x 1/8 npt(m)
PRZEWOD, nylonowy; $redn.
zewn. 5/32 cala

PRZEWOD, poly-flo; sredn.
zewn. 3/8 cala

Zt ACZE, zaciskowe
ZESTAW, ptyta koncowa
ZAWOR, pneumatyczny;

24 V DC; stos 4-kierunkowy
KOREK, rurki
PRZELACZNIK, cisnienia
REGULATOR, pneumatyczny;
1/4 npt

MANOMETR, cisnienia
powietrza; 1/8 npt
REGULATOR, pneumatyczny
0—0,86 MPa (0—8,61 bara,
0—125 psi)

MANOMETR, cisnienia
powietrza

ZAWOR, kontroli przeptywu
powietrza

Zt ACZE, korbowodu
TEOWNIK, rura; 1/2 nptf
ZEACZKA WKRETNA,
regulator; 3/8 x 1/2 npt

Zk ACZKA wkretna; 1/2 npt
ZE ACZKA, zbiorcza; 1/2 npt
TULEJA, rury; 1/2 x 1/4 npt
TULEJA,; 3/8 x 1/8 npt

ZL ACZE; przewdd 1/2 cala x
1/2 nptf

Zt ACZE, kolankowe; przewéd
1/4 cala x 1/4 nptm

ZL ACZE ZBIORCZE, taczace
KABEL, 18 AWG; niebieski
OBUDOWA

ZAWOR, sterujacy

ZL ACZKA, kolankowa,
obrotowa; przewdd 1/2 cala x
1/2 nptf

ZL ACZKA, redukcyjna, wkretna
DWUZLACZKA, obrotowe, 90°;
1/4 npt x 1/4 npsm
KOLANKO, jednowkretne;
1/4 npt(m) x 1/4 npt(f)

Zt ACZE, teownika; przewod
1/2 cala x 1/2 nptm

Zt ACZE, teownika; przewod
1/4 cala x 1/4 npt

ZAWOR, pneumatyczny,
4-kierunkowy; 1/4 npt
SILOWNIK, pneumatyczny;
1/8 npt

ZASLEPKA, rury; 1/4 nptf
DWUZLACZKA, obrotowa;
1/4 npt

Liczba
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Nr ref. Nr kat.

69

70
71
72
73
74
76
77

78

79
80

81

111

112
115

116
119
120
121
122
123
124
125
126

127
128

598141

103831
512912
158683
551143
100737
156971
590570

590332

104984
508447

206197

112445
112446

514014
112444
112443
551966

513884
105171
100527
626141

100030
151519

155470
514023
514024
512484
114373
15H252
065161

112512
15H255

16F637
112513

Opis

Zt ACZE, teownika,
pneumatyczne; 5/32 x 1/8 npt
SRUBA; 10—32 UNF
TLUMIK, polietylen
KOLANKO, 90°; 1/2 x 1/2 npt
POMPA, podcisnienia
ZASLEPKA, rury; 1/2 nptf

Zt ACZKA WKRETNA, krotka
PRZEWOD, polietylenowa;
Srednica zewn. 12 mm (1/2 cala)
PRZEWOD, poly-flo; $redn.
zewn. 1/4 cala

RURA, teownik; 1/4 nptf

ZL ACZE, przewodu; przewdd
3/8 cala x 1/4 npt
REGULATOR, pneumatyczny
0—0,86 MPa (0—8,61 bara,
0—125 psi)

OSELONA, zacisku koncowego
BLOKADA, koniec po stronie
zacisku

SZYNA, montazowa

BLOK, zaciskow, 2 przewodniki
BLOK, zaciskéw, uziemienia
Zt ACZE, teownika; przewod
1/2 x 1/2 npt

GNIAZDO, 14-stykowe
SRUBA; 1/4-20 UNC-2A
PODKLADKA

ELEMENT DYSTANSOWY,
zaworu sterujgcego

TULEJA; 1/8 x 1/4 npt
ZEACZKA WKRETNA,
redukcyjna; 1/8 x 1/4 npt
DWUZLACZKA, obrotowe, 90°;
1/2 npt x 1/2 npsm

SRUBA; 4-40 UNC
NAKRETKA; 4-40 UNC
ZAWOR, kulowy; stal
nierdzewna

ZLACZKA, wkretna,
szesciokatna

ZL ACZE, blok zworek, puste
DRUT, powlekany miedzig
TULEJKA OZNACZNIKOWA,
kabla, pomararnczowa
ZNACZNIK, bloku zaciskow,
pusty

LOGO

TULEJKA OZNACZNIKOWA,
kabla, biata

* Wigzka przewoddéw/kabli

Liczba
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*
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Uszczelka do napetnienia, ptyta, ramy i uktady sterowania

Czesci wspodlne paneli sterowania pneumatycznego o nr kat.
570193 i 949949
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Uszczelka do napetnienia, ptyta, ramy i uktady sterowania

Czesci wspolne paneli sterowania pneumatycznego o nr kat.
570193 i 949949
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Uszczelka do napetnienia, ptyta, ramy i uktady sterowania

Nr kat. 949949, schemat uktadu pneumatycznego, panel sterowania

pneumatycznego
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Uszczelka do napetnienia, ptyta, ramy i uktady sterowania

Nr kat. 570193, schemat uktadu pneumatycznego, panel sterowania
pneumatycznego
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Uszczelka do napetnienia, ptyta, ramy i uktady sterowania

Schemat okablowania

Szafka panelu sterowania elektrycznego

Linka sterujgca

Kolor

Nr kabla Opis Kolory kabli
2040 +24 Vdc Czarny
2042 Masa Bialy

12 Czujnik zblizeniowy Pomaranczowy/
pustego pojemnika czerwony
13 Zasilacz uszczelki Biaty/czerwony
14 Zasilacz zestawu Niebieski
podnos$nika
Q1 Zawor Czerwony
elektromagnetyczny
wolnej pracy pompy
Q2 Zawor Zielony
elektromagnetyczny
szybkiej pracy pompy
Q3 Zawor Pomaranczowy
elektromagnetyczny
przesunigcia podnosnika
do dotu
Q4 Zawor Czarny/biaty
elektromagnetyczny
przesuniecia podnosnika
do gory
Q5 Zawor Biaty/czarny
elektromagnetyczny
powolnego przesuwu
podnosnika
Q6 Zawor Zielony/biaty
elektromagnetyczny
pompy podci$nienia
Q7 Zawor Czerwony/czarny
elektromagnetyczny
wypetniania uszczelki
SP1 koto Niebieski/biaty
SP2 koto Czerwony/biaty/
czarny

Ekranowanie

332620ZAA

Szafka panelu sterowania pneumatycznego
Kolory kabli Nr Opis Nr kabla
Amphenol
Czarny A +24 VVdc 9
Biaty B Masa 10
Pomaranczowy/ D Czujnik zblizeniowy 12
czerwony pustego pojemnika
Biaty/czerwony E Zasilacz uszczelki 13
Niebieski Zasilacz zestawu 14
podnosnika
Czerwony G Zawor Q1
elektromagnetyczny
wolnej pracy pompy
Zielony H Zawor Q2
elektromagnetyczny
szybkiej pracy pompy
Pomaranczowy Zawor Q3
elektromagnetyczny
przesunigcia podnosnika
do dotu z cisnieniem
Czarny/biaty J Zawor Q4
elektromagnetyczny
przesuniecia podnosnika
do gory
Biaty/czarny K Zawor Q5
elektromagnetyczny
powolnego przesuwu
podnosnika
Zielony/biaty L Zawor Q6
elektromagnetyczny
pompy podci$nienia
Czerwony/czarny M Zawor Q7
elektromagnetyczny
wypetniania uszczelki
Niebieski/biaty koto SP1
Czerwony/biaty/c N koto SP2
zarny
Ekranowanie
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Wymiary

Wymiary
System (przedstawiono model BESA7A)
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Panel sterowania elektronicznego o nr kat. 15H145 i 15J902
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System (przedstawiono model BES3F3)

Wymiary
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Dane techniczne

Dane techniczne

BES3xx, BES4xx i BES8xx

Amerykanskie Metryczne
Maksymalne cisnienie robocze ptynu 120 psi 0,84 MPa, 8,4 bar
Wymagania dotyczace sprezonego 0,55—0,84 MPa 5,5—8,4 bara, 80—120 psi

powietrza
Wyparcie ptynu (na kazdg pompe) 1,03 gal/cykl 3,9 l/cykl
Natezenie przeptywu przy 60 cpm 120 gal./min 454 |/min.
Wspotczynnik cisnienia 1:1
Zuzycie powietrza (kazda pompa) 0,8 scfm na gal./min przy 70 psi

0,006 m3/min na l/m przy
0,48 MPa, 4,8 bara

Wylot pompy

3-calowy zacisk Tri-Clamp

Dane dotyczace dzwieku

Patrz instrukcja obstugi pompy.

Czesci zwilzone

Stal nierdzewna serii 300, buna-N i
EPDM na ptycie podno$nika i uszczelkach.
Informacje dotyczgce dodatkowych czesci pracujgcych na mokro
opisano w instrukcji obstugi pompy.

Panel sterowania pneumatycznego

Maksymalne cisnienie wlotowe
powietrza
Maksymalne cisnienie

120 psi

0,84 MPa, 8,4 bar

podnoszenia/opuszczania podnosnika

75 psi

0,5 MPa, 5,2 bar

Wilot powietrza — uktad sterowania
powietrza

3/4 cala npt(f)

WiIot powietrza — pompa

1/2 cala npt (ztacze zenskie)

Panel sterowania elektronicznego

podnoszenia/opuszczania podnosnika

Maksymalne cisnienie 120 psi 0,84 MPa, 8,4 bar
wlotowe powietrza
Maksymalne cisnienie 100 psi

0,7 MPa, 7 bar

zewnetrznego zasilania pradem

110 VA, 60 Hz, wymagany bezpiecznik automatyczny maksimum 15 A
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Dane techniczne

BESAxx, BESBxx, BESCxx, BESDxx, BESExx i BESFxx

Amerykanskie Metryczne
Wymagania dotyczace sprezonego powietrza 80-100 psi 5,5-7 bar, 0,55-0,7 MPa
Dane dotyczace dzwieku Patrz instrukcja obstugi pompy.
Czesci zwilzone Stal nierdzewna serii 300, buna-N i

EPDM na ptycie podnosnika i uszczelkach.
Informacje dotyczgce dodatkowych czesci pracujgcych na mokro
opisano w instrukcji obstugi pompy.

Wylot pompy
BESAxx, BESBxx, BESCxx, BESExx, BESFxx 2-calowy zacisk Tri-Clamp
BESDxx 1,5-calowy zacisk Tri-Clamp
Maksymalne cisnienie robocze ptynu
BESAXxx, BESBxx i BESCxx 410 psi 2,8 MPa, 28,3 bar
BESDxx 650 psi 4,5 MPa, 44,8 bar
BESExx i BESFxx 1450 psi 10,1 MPa, 100,4 bar
Wyparcie ptynu (na kazda pompe)
BESAxx, BESBxx i BESCxx 0,23 gal/cykl 0,87 I/cykl
BESDxx 0,067 gal/cykl 0,25 l/cykl
BESExx i BESFxx 0,14 gal/cykl 0,53 l/cykl
Natezenie przeptywu przy 60 cpm
BESAxXx 27,6 gal./min 104,5 I/min.
BESBxx 54 gal./min 204,4 l/min.
BESCxx 27,6 gal./min 104,5 I/min.
BESDxx 8 gal./min 30 I/min.
BESExx 17 gal./min 64,3 I/min.
BESFxx 34 gal./min 128,7 I/min.
Proporcje cisnienia
BESAxx, BESBxx i BESCxx 4,3:1
BESDxx 6.1
BESExx i BESFxx 10:1
Zuzycie powietrza (kazda pompa)
BESAXxx, BESBxx i BESCxx 1,8 scfm na gal./min przy 70 psi

0,14 m3min na I/m przy
0,48 MPa, 4,8 bara

BESDxx 6 scfm na gal./min przy 70 psi | 45 17 m3/min na I/m przy
0,48 MPa, 4,8 bara
BESExx i BESFxx 3,5 scfm na gal./min przy 70 psi

0,026 m3/min na l/m przy
0,48 MPa, 4,8 bara

Panel sterowania pneumatycznego

Maksymalne cisnienie wlotowe powietrza 100 psi 00,7 MPa, 7 bar
Maksymalne cisnienie podnoszenia/opuszczania 75 psi 0,5 MPa, 5,2 bar
podnosnika
Wiot powietrza — uktad sterowania powietrza 3/4 cala npt(f)
Wilot powietrza — pompa 1 cal npt(f)
Panel sterowania elektronicznego
Maksymalne cisnienie wlotowe powietrza 100 psi 0,7 MPa, 7 bar
Maksymalne cisnienie podnoszenia/opuszczania 100 psi 0,7 MPa, 7 bar
podnosnika
zewnetrznego zasilania pragdem 110 VA, 60 Hz, wymagany bezpiecznik automatyczny maksimum
15A
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Standardowa gwarancja firmy Graco

Standardowa gwarancja firmy Graco gwarantuje, ze wszystkie urzadzenia wymienione w tym dokumencie, a wyprodukowane przez firme Graco
i opatrzone jej nazwa, byty w dniu ich sprzedazy nabywcy wolne od wad materiatowych i wykonawczych. O ile firma Graco nie wystawita
specjalnej, przedtuzonej lub skréconej gwarancji, produkt jest objety dwunastomiesieczng gwarancjg na naprawe lub wymiane wszystkich
uszkodzonych czesci urzadzenia, ktére firma Graco uzna za wadliwe. Gwarancja zachowuje waznos$¢ wytacznie dla urzadzen montowanych,
obstugiwanych i utrzymywanych zgodnie z zaleceniami pisemnymi firmy Graco.

Gwarancja nie obejmuje przypadkow ogélnego zuzycia urzgdzenia oraz wszelkich uszkodzen, zniszczen lub zuzycia urzadzenia, powstatych
w wyniku niewtasciwego montazu czy wykorzystania niezgodnie z przeznaczeniem, korozji, wytarcia elementéw, niewtasciwej lub niefachowej
konserwacji, zaniedban, wypadku przy pracy, niedozwolonych manipulacji lub wymiany czesci na inne, nie oryginalne. Za takie przypadki firma
Graco nie ponosi odpowiedzialnosci, podobnie jak za niewlasciwe dziatanie urzadzenia, jego zniszczenie lub zuzycie spowodowane
niekompatybilno$cig z konstrukcjami, akcesoriami, sprzetem lub materiatami innych producentow, tudziez niewtasciwg konstrukcjg, montazem,
dziataniem lub konserwacja tychze.

Warunkiem gwarancji jest zwrot na wiasny koszt reklamowanego wyposazenia do autoryzowanego dystrybutora firmy Graco w celu weryfikaciji
reklamowanej wady. Jesli reklamowana wada zostanie zweryfikowana, firma Graco naprawi lub wymieni bezptatnie wszystkie uszkodzone czesci.
Wyposazenie zostanie zwrdcone do pierwotnego nabywcy z optaconym transportem. Jesli kontrola wyposazenia nie wykryje wady materiatowej
lub wykonawstwa, naprawa bedzie wykonana wedtug uzasadnionych kosztow, ktére mogq obejmowac koszty czesci, robocizny i transportu.

NINIEJSZA GWARANCJA JEST GWARANCJA WYLACZNA, A JEJ WARUNKI ZNOSZA POSTANOWIENIA WSZELKICH INNYCH
GWARANCJI, ZWYKLYCH LUB DOROZUMIANYCH, Z UWZGLEDNIENIEM, MIEDZY INNYMI, GWARANCJI USTAWOWEJ ORAZ
GWARANCJI DZIALANIA URZADZENIA W DANYM ZASTOSOWANIU.

Wszystkie zobowigzania firmy Graco i prawa gwarancyjne nabywcy podano powyzej. Nabywca potwierdza, ze nie ma prawa do zadnych innych
form zado$¢uczynienia (migdzy innymi odszkodowania za utracone przypadkowo lub umysinie zyski, zarobki, uszkodzenia oséb lub mienia, lub
inne zawinione lub niezawinione straty). Wszelkie czynnos$ci zwigzane z dochodzeniem praw w zwigzku z tymi zastrzezeniami nalezy zgtaszac
w ciggu dwdch (2) lat od daty sprzedazy.

FIRMA GRACO NIE DAJE ZADNEJ GWARANCJI RZECZYWISTEJ LUB DOMNIEMANEJ ORAZ NIE GWARANTUJE, ZE URZADZENIE
BEDZIE DZIALAC ZGODNIE Z PRZEZNACZENIEM, STOSOWANE Z AKCESORIAMI, SPRZETEM, MATERIALAMI | ELEMENTAMI INNYCH
PRODUCENTOW SPRZEDAWANYMI PRZEZ FIRME GRACO. Czesci innych producentéw, sprzedawane przez firme Graco (takie jak silniki
elektryczne, spalinowe, przetaczniki, waz, itd.), objete sa gwarancjg ich producentéw, jesli jest udzielana. Firma Graco zapewni nabywcy pomoc
w dochodzeniu roszczen w ramach tych gwarangciji.

Firma Graco w zadnym wypadku nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody posrednie, przypadkowe, specjalne lub wynikowe wynikajace z dostawy
wyposazenia firmy Graco badz dostarczenia, wykonania lub uzycia jakichkolwiek produktéw lub innych sprzedanych towaréw na skutek
naruszenia umowy, gwarancji, zaniedbania ze strony firmy Graco lub innego powodu.

Informacje o firmie Graco

Najnowsze informacje na temat produktéw firmy Graco znajdujg sie na stronie www.graco.com.
Informacje dotyczace patentéw sg dostepne na stronie www.graco.com/patents.

W CELU ZtOZENIA ZAMOWIENIA nalezy skontaktowaé sie z dystrybutorem firmy Graco lub zadzwonié w celu
okreslenia najblizszego dystrybutora.

Telefon: 612—623—6921 lub potaczenie bezptatne: 1-800-328-0211, Faks: 612-378-3505

Wszystkie informacje przedstawione w niniejszym dokumencie w formie pisemnej i rysunkowej odpowiadajg ostatnim danym
produkcyjnym dostepnym w czasie publikacji.
Firma Graco zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w dowolnej chwili, bez powiadomienia.

Ttumaczenie instrukcji oryginalnych. This manual contains Polish. MM 311163
Siedziba gtowna firmy Graco: Minneapolis
Biura zagraniczne: Belgia, Chiny, Japonia, Korea
GRACO INC. AND SUBSIDIARIES « P.O. BOX 1441 « MINNEAPOLIS MN 55440-1441 « USA

Prawa autorskie 2005, Graco Inc. Wszystkie zaktady produkcyjne firmy Graco uzyskaty certyfikat ISO 9001.
www.graco.com
Wersja ZAA — maj 2014 r.
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